M-28.01.01. BALUSTRADY STALOWE
M-28.01.01.51 MONTAZ BARIERY STALOWEJ RUROWEJ ZIMNOGI ETEJ

1.Czs$¢ ogodlna:
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przebudowa ul. Lotniczej i Belwederskiej w@i drogi powiatowej nr 2520E w meézyca.

1.2.Przedmiot SST (rob6t budowlanych):

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigz stanowjcej dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji zamowienia wymienionego w.pktl. § wymagania techniczne dotyce wykonania i
odbioru robét zwgzanych z monteem bariery z rur g 60 mm, na nasypie.

1.3. Zakres robot obgtych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacijtydag zasad wykonaniu stalowych barier z rur stalowyzl60
mm i grubgci 4 mm i obejmug:

- dostarczenie gotowych elementéw barier na buydbdwl,1 m, h=1,2 m

- mocowanie za stupkéw fundamentowych

1.4. Informacje o terenie budowy:

1.4.1. Informacje dotycace organizacji robot budowlanych:

Ogolne informacje dotygeze organizacji przedmiotowych robdt podano w SJTymagania ogolne” pkt
1.4.1.

1.4.2. Informacje dotycace zabezpieczenia intereséw 0sbb trzecich

Ogodlne informacje dotygze zabezpieczenia 0s6b trzecich przy wykonywanitzegmiotowych robét
podano w SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.2.

1.4.3. Informacje z zakresu ochronyrodowiska

Ogolne informacje dotygeze ochronysrodowiska przy wykonywaniu przedmiotowych robé{podano w
SST ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.3.

Wykonywane roboty nie mggpowodowd zadnych negatywnych zmian ésodowisku naturalnym. Przy
wykonywaniu rob6t zabrania ¢sibezwzgédnie wykonywania jakichkolwiek czynga prowadacych do
zanieczyszczenigrodowiska oraz pozostawienia nieupgmzowanego, zZanieconego terenu robot.

1.4.4. Informacje dotycace warunkOw bezpieczastwa pracy:

Ogodlne informacje dotygee BHP przy wykonywaniu przedmiotowych robot aod w SST
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.4.

Przy robotach pomiarowych najestosowa wszelkie, obowizujgce przepisy BHP.




1.4.5. Informacje dotycace zaplecza dla potrzeb Wykonawcy robot:

Ogolne informacje dotygee zaplecza przy wykonywaniu przedmiotowych robdpodano w SST
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.5.

Przygotowanie i utrzymanie nieginego zaplecza, przy realizacji rob6t agglelo Wykonawcy robét,
ktory tez ponosi koszty, z tym zapleczem zmane.

1.4.6. Informacja o warunkach organizacji ruchu:

Ogolne informacje dotygze organizacji ruchu przy wykonywaniu przedmiotetvyobét  podano w
SST ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.6

1.4.7. Informacje dotycace ogrodzenia:

Ogolne informacje dotygze ogrodzenia przy wykonywaniu przedmiotowych tobd podano w SST
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.7

1.4.8. Informacje dotycace zabezpieczenia jezdni i chodnikéw:

Ogodlne informacje podano w SST ,Wymagania ogolpét 1.4.8

1.5. Nazwy i kody wg ,Wspdblnego stownika zaméei”:

Lp. |element kod nazwa
1 Dziat rob6t 45 Roboty budowlane
2 Grupa robot 450 Roboty budowlane
3 Klasa robo6t 4500 Roboty budowlane
4 Kategoria robét 45000 Roboty budowlane
5 Specyfikacja 45247240 - 4 Bariery stale
M-28.01.01.01 Monta bariery stalowej rurowej,
6 Nr SST wg katalogu robét zimnogktej
M-28.01.01.71 Wytworzenie bariery stalowej
M-28.01.01.85 Zabezpieczenia antykorozyjne baldstra
poprzez malowanie farbami cynkowymi

2. Materiaty

2.1. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu mantgorczy mostowych wedtug zasad niniejszych §T s

2.1.1. Elementy stalowe barier — profile rurowy mogicte ze stali St3S powinny odpowiadaymaganiom
norm oraz lub Aprobat technicznych.

Materialy stosowane do zabezpieczenia antykoroggin@usza spetnig wymagania odpowiednich norm
lub aprobat technicznych.

Ostateczny wybor sposobu i zestawu do zabezpiexagtykorozyjnego natg do Irzyniera.
3. Sprzet

3.1. Spawarka elektryczna - dgtenia elementow peczy.




3.2. Pozostale roboty mody¢ wykonane ¢cznie lub przy ayciu dowolnego typu spetu mechanicznego
zaakceptowanego przezzimiera.

4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu. Nalg je ustawié rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiégaszed maliwoscia przesuwania gioraz uszkodzeniem
podczas transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Og0blne warunki wykonania robét podano w ST D-M.@000 "Wymagania ogoélne".
5.2. Zakres wykonywanych robo6t

5.2.1. Osadzenie barier

Stupki barier naley zabetonowaw stupkach fundamentowych g 200 mm.
6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00.

6.1. Kontrola montau polega na:

sprawdzeniu jakii elementéw sktadowych barier i atestéw materiatu,
sprawdzeniu geodezyjnymednych i przebiegu barier ,

kontroli powtok antykorozyjnych,

sprawdzeniu zamocowania stupkéw barier,

sprawdzeniu gigtosci pochwytéw.

6.2. Dopuszczalne tolerancje

dopuszczalna odchytka odlegbd miedzy stupkami wynost 10 mm,
dopuszczalna edica wysokdci stupkéwt 5 mm,

rzedna gory pogczy - £ 5 mm

odchylenie pagczy w planie £ 10 mm.

7. Obmiar robo6t

Jednostlk obmiaru jest 1 metr wykonanej i zmontowanejggay zgodnie z DokumentacProjektovy i
pomiarem w terenie.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00@0.0

8. Odbidér robot

8.1. Odbidr czsciowy i koncowy robét jak w ST D-M.00.00.00.

9. Podstawa ptatioi
Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00.

Cena wykonania robot obejmuje:

- zapewnienie niezldnych czynnikéw produkcii;




- prace pomiarowe;

- zamocowanie stupkéw w stupkach fundamentowych,

- 0czyszczenie terenu rob6t i usgoié materiatdbw pomocniczych poza pas drogowy.

- przeprowadzenie niegbnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w Specyfikac

10. Przepisy zwazane

PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje staloWgmagania i badanie.

PN-83/H-92120 Stal walcowa. Blachy grube i uniwkrsa

PN-83/H-93000 Stal gglowa i niskostopowa. Walcdwki gy walcowane na ggco.

ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU | GOSPODARKI MORSKIEJdnia 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpaae drogowe obiekty isynierskie i ich usytuowanie.
(Dz. U. Nr 63 poz. 735 - z dnia 3.08 2000 r.)

1. 11. ZAL ACZNIK

PRZYKLAD BALUSTRADY Z PLASKOWNIKOW (wg [16])
(wymiary w mm)




WIDOK Z BOKU 1:50
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*) Wysokos¢ zalezna od rodzaju obiektu i uzytkowania chodnika:
1100 mm - przy chodnikach dla pieszych; 1200 mm - przy $ciezkach rowerowych;
1300 mm - nad liniami kolejowymi z ruchem pieszych na obiekcie;

**)} Wymiar dotyczy przeswitu;
***) dotyczy potaczenia przeciagow ze stupkiem;




