Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

Inwestycja: Remont pochyini dla niepetnosprawnyctprzy budynku
Urzedu Miasta w Strykowie ulica Kosciuszki 27
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|. Specyfikacja Techniczna -Wymagania ogdlne
CPV - 45000000

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznef¥ymagania Ogolne” jest odniesienie si
do wymaga wspolnych dla poszczegdlnych wyméadachnicznych dotyexych wykonania

i odbioru robét, ktore zostarwykonane zgodnie z opisem budowlanyrac przy remoncie
pochylni dla niepetnosprawnych przy budynku Urzdu Miasta w Strykowie przy ulicy
Kosciuszki 27.

Roboty obejmuj:

1. Demonta barierek i kratki wycieraczkowej,

2. Rozebranie ggci scian spocznika z kamienia, rozebranie nawierzckRonistrukciji
pochylni, spocznika oraz schodow,

Robot ziemne,

Wykonanie konstrukcji pochyini,

Izolacje,

Wykonanie tynku mozaikowego,

Wykonanie nawierzchni pochylni z kostki betoeg

Wykonanie nakryw kraginikow pochylni i spocznika z ksztattek klinkierowy.c
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1.2. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne, wspdlne dla robdét
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi piésszczegolnych asortymentow
robo6t budowlanych jako:

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST):

SST - 001 Roboty pomiarowe

SST - 002 Roboty rozbiérkowe

SST - 003 Roboty ziemne

SST — 004 Wykonanie konstrukcji betonowych

SST - 005 Nawierzchnie z kostki betonowej

SST - 006 lzolacje powtokowe

SST - 007 Tynki mozaikowe

SST - 008 Konstrukcje stalowe- balustrady i pochyty



1.3. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pownej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.3.1.

1.3.2.

1.3.3.

1.3.4.

1.3.5.

1.3.6.

1.3.7.

1.3.8.

1.3.9.

Kierownik Budowy (Robot} osoba wyznaczona przez Wykongywpowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w procesie budowlanym
realizowanej rozbudowy i przebudowy przedszkola.

Inspektor Nadzor4- osoba reprezentiga Zamawiajcego podczas realizacji robot,
oraz petmca samodzieln funkcje techniczg nadzoru inwestorskiego w rozumieniu
Ustawy Prawo Budowlane w procesie budowlanym rsziego zadania.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania robot, zgodne z
Dokumentag; Projektows 1 Specyfikacg Techniczg, zaakceptowane przez
Inspektora i Zamawiagego. Materiaty giyte do wykonania robot powinny byowe i
pethowartgciowe.

Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zaaj@ego,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwihzanych z ocenjakasci
materiatow oraz robot.

Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych Roboét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przeagitnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju Robo6t budowlanych.

Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczngddra autorem Dokumentaciji
Projektowej.

Aprobata techniczna dokument potwierdzagy pozytywny ocerg techniczig wyrobu
stwierdzagca jego przydatn& do stosowania w okfénych warunkach, wydany
przez jednostk upowaniong do udzielania aprobat technicznych; spis jednostek
aprobugcych zestawiony jest w Rozpadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawieobpt i kryteriow technicznych
dotyczicych wyrobow budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8efyn 1995 r. poz. 48,
rozdziat 2).

Certyfikat zgodnéci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu fitextyi
wykazupcy, ze zapewniono odpowiedni stopie zaufania, i nalezycie
zidentyfikowano wyrob, proces lub ustuga zyodne z okrdong normy lub innymi
dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobdepudszczonych do obrotu i
stosowania w budownictwie (zgodnie z Ussaw dnia 7 lipca 1994 r. Prawo
budowlane, art. 10) certyfikat zgodiwwowykazuje,ze zapewniono zgoddéwyrobu z
PN lub aprobattechniczig (w wypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustalono PN).

Znak zgodnéci — zastrzeony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami

systemu certyfikacji, wskazgy, ze zapewniono odpowiedni stopieaufania, 4
dany wyréb, proces lub ustuga sgodne z okrdong normy lub innym dokumentem
normatywnym.



1.4. Ogodlne wymagania dotycce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodita
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora.

1.4.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy przekazuje Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wdayst wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, DzieknBudowy i jeden egzemplarz
Dokumentacji Projektowej oraz jeden komplet ST.

Wykonawca jest zobowtany do przestrzegania warunkow wydanych przez ogt#n
uzgadniajce, opiniugce oraz wigcicieli terendw, na ktérych prowadzonedh prace.

Przed rozpocgxiem robot Wykonawca jest zobaaany pisemnie powiadokiwszystkie
zainteresowane strony (wkicieli lub administratorow terenow, wiecieli urzadzen, inne
jednostki — zgodnie z uzgodnieniami Dokumentaajij€ktowej) o terminie rozpoegia prac
oraz o przewidywanym terminie ich zalazenia.

1.4.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, opis i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uathgjgcym podziat na dokumentac;j
projektows: Zamawiagcego, sporgdzory przez Wykonawg

1.4.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynpraekazane przez Zamawieggo
Wykonawcy stanowji cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @mnojednym z
nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catekdmentaciji. W
przypadku rozbiznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obawe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”. Wykevea nie mae
wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadohZamawiagcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozlieosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczomeamaty lzda zgodne z dokumentag;j
projektowg i ST. Dane okrdone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwalane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalneosichylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowlism by¢ jednorodne i wykazywa
zgodnda¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadily, materiaty lub roboty niegda w
petni zgodne z dokumentagprojektowg lub ST i wptynie to na niezadowadaj jakas¢
elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieydw sposob
okreslony w wymaganiach ogoélnych, w okresie trwanidiraaji kontraktu, a do
zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Przed papiestiem do robét Wykonawca
przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia uzgodnipngdpowiednim zagdem drogi i



organem zargzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpie@enbot w okresie
trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawaa biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczystaiuje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe udzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnalty, itp., zapewnia§ w ten sposéb bezpiedmtwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wedbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje kedg akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w
sposOb uzgodniony z gnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicidach
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych &ebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie | przyjmuje size jest
wigczony w cen umowry zabezpieczenia terenu budowy w robotach o chawakte
inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewaalizacji
kontraktu & do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe ugglzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki niezlgdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w
Sposob uzgodniony z Agnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicigeh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tkebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest
wigczony w cen umown.

1.4.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawcedzie: utrzymywa teren budowy i wykopy w
stanie bez wody stagej, podejmowawszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu
stosowanie gido przepisow i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie i wokot
terenu budowy orazehzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrici
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgldl na lokalizagj baz, warsztatow,
magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowyehgki ostranaosci i zabezpieczenia
przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychapyt lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mazliwoscig powstania pzaru.



1.4.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnychomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materiaty tatwopalne éda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgstm 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaaigrem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.

1.4.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczagsuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, odmnego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowezayte do robot bdg miaty aprobag techniczig wydary przez uprawnios
jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azpkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowaniaz&é wymagag tego odpowiednie przepisy
Zamawiagcy powinien otrzyméazgod na wycie tych materiatdéw od wéaiwych organéw
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a
ich wzycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.4.8.0chrona wtasngi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdaloych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalaciji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadémispektora i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaltjkonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora i zainteresowane wtadze oredzie z nimi  wspétpracowat dostarcaa;
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprdiykonawca bdzie odpowiadaza
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzestalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wskazanych mu przez Zamayciago.

1.4.9.0graniczenie obgien osi pojazdow
Wykonawca stosowssi¢ bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na & przy

transporcie materiatdw i wypasania na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie njdnb
zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowychavagtadunkow i w sposob gty



bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obgizenie osiowe niedula dopuszczongwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspeekto

1.4.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepisow dotyczych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowvaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzti odpowiedmn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagava publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne).

1.4.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecia do daty zak@czenia robét (do wydania
potwierdzenia zakicczenia przez Inspektora).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowarmo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogailegdj elementy byty w
zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbicatexsznego. 3& Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to neepenie Irtyniera powinien rozpogé
roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktGrevgakikolwiek sposob zwzane z
robotami i lgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fy&aw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawgkzie przestrzegapraw patentowych i
bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkiavymaga prawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych gdzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawtakopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym vwggsianiem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do rob6ot Wykonawca prtaedszczegotowe informacije
dotyczce proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.



Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty
uzyskane z dopuszczonegddia w sposob ggly spetniag wymagania ST w czasie pegt
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviald wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiekodet miejscowych wgczapc w tozrodta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowzany dostarczylnspektorowi wymagane dokumenty
przed rozpoazxiem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z badaterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
InZzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatow z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwijzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zth z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniakigi
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce&ulgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Pozostaty nadmiar ziemi z wykopOw zostanie wywiagio

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do rob6t lub odwiezione na
oktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskaza Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nieghlzie prowadz
zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostalty wyszoéhagne w
dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamib
materialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzegliem jakdci.

W przypadku, gdy liynier bedzie przeprowadzat inspekoyytworni, beda zachowane
nastpujace warunki:

Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekcjytier bedzie miat wolny dosip, w
dowolnym czasie, do tych exi wytwodrni, gdzie odbywa giprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy, ladz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inspektor zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robo6tzrie dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatdw zostanie przewséectowany przez Inspektora.



Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdyeola one
potrzebne do robaot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkosé
wiasciwos¢ do robét i byly dostpne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza tsrebudowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi Inspektora o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem materiatu, albo w okresie dhrym, jgli
bedzie to wymagane dla badarowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie mie by¢ p&zniej zmieniany bez zgody Inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtl, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie oga)i robodt, zaakceptowanym przez
Inspektora; w przypadku braku ustal® takich dokumentach spitizpowinien by

uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidonbpektora w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robo6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewirloyazliwos¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadompkigora o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spre, po akceptacji liayniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostas przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakgé wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych
materiatow.



Liczbasrodkéw transportu dnzie zapewniaprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidespektora, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigospetnid wymagania dotyege przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyclyabtna osie i innych parametréw
technicznychSrodki transportu nie odpowiadaje warunkom dopuszczalnych odein na
osie mog by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem pizgsria stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z umoworaz za jak&d
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,chezigodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji radyéiz poleceniami Inspektora.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokdaci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramzzdnymi okreélonymi w
dokumentacji projektowe] lub przekazanymi nénie przez Inspektora.

Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu roboét zostanjesli wymaga tego ledzie Inspektor, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngg.

Decyzje Inspektora dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdwdt kedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentsacbwy, dokumentacji projektowej
i w SST, a take w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektora uwglyli wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaae na rozwzam kweste.
Polecenia Inspektoractla wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawod grdbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci
Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspeakto
programu zapewnienia jagm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarat@jwykonanie rob6t
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepr
Inzyniera.
Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:
a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jékoterminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robat,



- system (sposoéb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakoi wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zteprowadzenie badd,

- spos6b oraz forgrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany w sposobmé¢@rzekazywania tych informacji
Inspektora;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugglzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdoutaty ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- spos6b i procedeipomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdirglementéw robot,

- spos6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i
wszystkie urgdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektoraama@adac od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscig
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badéah czstotliwosé¢ 53 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamed&ne, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy hynierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadawazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiajacych procedury bada

Inzynier begdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczcych urzdzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczycheleiedociagniccia te lzdg tak powane,ze mog
wptynaé ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych
materiatéw i dopkci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.



Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem bagaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewniog mozliwo$é¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawogdhie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budgzwatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonaweg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenitetek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez Inspektora
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaabkwepy przez Inspektora.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepte przez Inspektora.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batigWykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na gmie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z bada&

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami batigak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaim.
Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane brynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest d&almywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatéwadta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta materiatow.
Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kofitrobét prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieré probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaalbo oprze siwytacznie na wikasnych badaniach przy
ocenie zgodnizi materiatow i robét z dokumentagprojektowg i ST. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badaobierania prébek poniesione zostan
przez Wykonawe.



6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektora me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
- certyfikat na znak bezpiearswa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyclz erasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
- deklarag zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z: Polslg Normg lub aprobag techniczig, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono RigisNormy, jezeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1i ktdre spetnigjwymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumergywmagane przez ST, kda partia
dostarczona do robodttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.
Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badads
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1.Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnjaovdazujacym Zamawiggcedo |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu buddavigaica okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzial§toza prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imieniazwiaka oraz stanowiska sloowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwat techniky, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdrta oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Do dziennika budowy nalewpisywa& w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dag przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przezzyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,

- terminy rozpoezia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robdt,

- przebieg robot, trudéw i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w
robotach,

- uwagi i polecenia dgniera,

- daty zaggdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zajuksich i ulegajicych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

- wyjdnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagynrowietrza w okresie wykonywania robo6t podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdllnym wazii z warunkami klimatycznymi,

- zgodn& rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,



- dane dotygeze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

- dane dotygze sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotygze jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéwldwli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegudiob

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsgtab
przedi@zone Ireynierowi do  ustosunkowanigesi

Decyzje layniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich
przyjecia lub  zajciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera do ustosunkowaniasProjektant
nie jest jednak strarumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeéWykonawcy robot.

6.8.2.Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaroéw stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rgivgéprowadza siw sposéb aigty
w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw

6.8.3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnolub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatow, recepty robocze i kontrolne wyrbkida Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te
stanowi zahczniki do odbioru robot. Winny iyudosepnione na kadezyczenie Ityniera.

6.8.4.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpsijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizagadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trpeiciinne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengpa budowie.

6.8.5.Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie  przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowylta zawsze dogpne dla Inspektora i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawigfego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmni&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru krdg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wiepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od aligzku ukaiczenia wszystkich robot.
Btedne dane zostgrpoprawione wg instrukcji Inspektora ndrpie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugasci i odlegtasci pomiedzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnyniida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jeli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w

m3 jako dtlugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢ldg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgatab
zaakceptowane przez Inspektora.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduazie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom ST.

Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniapg w sposéb aigty zachowanie doktadioi
wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow

robét, a take w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.



Obmiar robét zanikggych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzeeda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiandwazie braku miejsca szkice mpg

by¢ dofgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajagcych i ulegapcych zakryciu

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegry zakryciu.

Odbior robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urriwviajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.
Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolaydi
powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jaka¢ i iloé¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora na podstawie dokuéve
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
cze$ciowego robot dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdbriobot
dokonuje Inspektor.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.



Catkowite zakdczenie robot oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powna@dmiem na

pismie o tym fakcie Inspektora.

Odbior ostateczny robo6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez hyniera zakaczenia robot i przgcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagpopez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbieggja roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw batlapomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentgcprojektow i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna eealizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniggych i robét  poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegoavych lub robét uzupetniagych
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jaka¢ wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagarkejnentacj projektows i ST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniaiCc pomniejszognwartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégio robot jest protokot odbioru
ostatecznego robdét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujagce dokumenty:
- dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodekamentow umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczn

- dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST ew.
PZJ,- deklaracje zgod#sa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
iew. PZJ,

- opinie technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badgomiarow
zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzgych (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjvetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robo6t whdcicielom uradzen,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriae lpda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaweggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujehtych wyznaczy komisja.



8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisytalw okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavg ptatnaci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagves danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowej lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w
ST i w dokumentacji projektowe.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosygewentualnych
ubytkoéw i transportu na
teren budowy,
- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymageogolnych zawartych w
obejmuje wszystkie warunki olkilene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuije:
- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wrangtarczeniem kopii projektu zgnierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posipu robét,
- ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
- optaty/dziezawy terenu,
- przygotowanie terenu,
- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,
- tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:
- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, barier i

Swiatet,



- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuje:
- usunécie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®eU.Nr 89, poz. 414).
2. Zaradzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika

budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 @95 r., poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubfdz (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).
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SST — 001 Roboty pomiarowe
CPV 71250000-5

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagjhtécznej (SST)gwymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z odtworzeniem punktéw wysagkmwych i
tyczeniem w terenie.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét azanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
punktéw charakterystycznych boiska oraz petoa obiektéw inynierskich.
1.2.1.0dtworzenie trasy i punktow wysai@owych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych
wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokovego punktow gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (waezenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrmteprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trgsmkty kierunkowe oraz pogtkowy
i koncowy punkt trasy.

1.3.2.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Wymaganiach logygh.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w Wymaganiach ogolnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
Wymaganiach ogolnych.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdumgasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isipeej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny mig dtugaié
okoto 0,50 m i przekrgj prostatny.

3. SPRZAET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w Wymaganiach ogolnych.



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgimvych naley stosowd nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach ogolnych.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w Wymagarogdmych.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujagcymi Instrukcjami GUGIK
(od 1do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawigcego dane
zawierajice lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawwego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgtlach wykrytych
w wytyczeniu punktoéw gtownych trasy i (lub) reperésboczych. Bidy te powinny by
usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nisvpino by
zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostapwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w
takim przypadku obgizg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtbwne trasy i pungtgrednie osi trasy mugaye
zaopatrzone w oznaczenia aiagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, stampone odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne rdiaigtowej realizacji robét naig do
obowigzkdw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow wysokasciowych.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdbwne pany by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowgzane do
punktow pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zgaanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state
na stabilnych, istniggych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiuw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostipiwelacg podwéjra w nawigzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcejwyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltoeej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéscz nie rzadziej nico
50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wigcksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 @n dl
pozostatych drog. Rzne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i
wykopOw na powierzchni terenu (oklenie granicy robo6t), zgodnie z dokumensacj
projektowg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami natg



dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegtac ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektowy.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmo
przyczotkéw i filarbw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajakd powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtybiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ,Wymaganiach ogéinych.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w Wymaganiadmggh.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢sia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w Wymaganiadmggh .

8.2. Sposoéb odbioru robét

Odbior robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikdéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w Wymaganiach ogoélnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osiytrgminktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmyityczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrmteprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i

ewentualne odtworzenie.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykaanye prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestyciji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopaa, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakimowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy§pgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.



SST - 002 Roboty rozbiérkowe

CPV 45111100-9
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczadengnia i odbioru robot polegajych
na rozhiérkach eZci istniejacych obiektéw budowlanych .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz agania wspolne dotyczace wykonania i
odbioru Robét niezfdinych do wykonania celem remontu pochylni ¢diz Miasta w
Strykowie.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzaaad prowadzenia nastepujacych robot
rozbiérkowych i demontawych:

- rozbidrka nawierzchni pochyini,

- rozbidrkascian betonowych pochyini,

- rozbidrka muroéw z kamienia,

- demonta balustrad, pochwytéw i kratek wycieraczkowych.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacynskiel Normami oraz z definicjami
podanymi w specyfikacji ogolnej.

1.5. Okreslenia podstawowe

Rozbiérka demontazowa— prace polegajace na oddzieleniu catych, dajasiechdrebnie
utylizowac, elementow rozbieranego obiektu.

Rozbiérka dewastacyjra — prace polegajace na zburzeniu i rozdrobnieniektu bez
wyodrebnienia jego sktadnikow nadajacych sie doyskiz lud unieszkodliwienia i utylizaciji.
Optata sktadowiskowa— ponoszona przez Wykonawce optata z tytutu zdepan@ urobku
powstatego w wyniku przeprowadzonych prac rozbiankch na sktadowisku odpadow
Wywo6z odpadow- transport urobku na sktadowisko.

Wywa0z surowcow wtornych— transport dajacych sie utylizowac elementow reriych
obiektéw do miejsca utylizacji.

1.4. Ogoblne wymagania dotycace Robot

1. Ogolne wymagania dotyczace Robot podano wécngolne;. .

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc wykoadddbot oraz za ich zgodnosc z
Dokumentacja Projektowa i ST.

2. MATERIALY

2.1. Warunki og0Ine stosowania materiatow

Niniejsza specyfikacja nie dotyczy stosowania matiegw. Odzysk materiatow jest nlowy
tylko przy rozbiérce recznej izyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych.

2.2. Sktadowanie materiatéw

Urobek z prac rozbiorkowych me byc hatdowany na placu budowy w pryzmach o
wysokosci do 2,0m. Naky ponadto przygotowac kontenery stalowe dla celgwmadzenia
gruzu



budowlanego.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyace sprztu

Ogodlne wymagania dotyczace Sprzetu podano gcCngolnej.

3.2. Sprat do wykonania robot rozbiorkowych

Nie stawia sie szczegblnych wymagan w zakresieepravykraczajacych poza Specyfikacj
0golm..

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano ggdCagolne;.

Transport surowcow wtornych i gruzu powinien odbgwee specjalistycznym taborem
samochodowym unitiwiajacym szybki roztadunek. Przewany urobek musi byc w sposéb
catkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszenamsie, wysypywaniem lub
spadnieciem ze skrzyni tadunkowe.

Urobek nie mae w czasie transportu wydzielac pytu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Robot podafagéci ogolnej.

5.2 Szczegotowe zasady wykonania rob6t

Przed przystapieniem do robét trzeba przeprowattai¢adne badanie konstrukcji i stanu
technicznego poszczegdlnych elementéw, przystaprozbiorki wedtug projektu rozbidrki.
Usuniecie elementu nie m® powodowac naruszenia statecznosci elementéwegpygh.
5.3. Przebieg robét rozbidrkowych

Wyjeta stolarke w dobrym stanie kompletuje siedakosci magazynuje.

Rozbiérke podtdég drewnianychalezy wykonywac recznie bez pomocy maszyn.
Posadzki lastrico mma rozbierac recznie, przecinakami i mtotami elgktnymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli

1. Ogdélne wymagania dotyczace kontroli jakosci Rgimlano w Cgci ogdline;.

6.2. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiérkoyeh

Roboty rozbiérkowe powinien prowadzic kierownik @dpmwiednich kwalifikacjach i
doswiadczeniu..

Szczegolne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysiokspadajace odtameki.

Kierownik robét powinien wskazamiejsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzucania\yi
wystajacych czesci budynku, miejsca gromadzeniawgrgposoby ich zabezpieczania. Gruzu
nie

maozna gromadzic na stropach i schodach.

Nalezy odtaczyc od sieci miejskich wszystkie instaladjeren robot rozbiorkowych ogrodzic

i 0znaczyc tablicami ostrzegawczymi. Robotnicy a@tieni przy rozbiorce powinni
legitymowac sie swiadectwem dopuszczenia do pracyysokosci, byc zaopatrzeni w hetmy
ochronne i na wysokosci powgj 2 m nad terenem lub pomostem rusztowania - Waeos

w pasy z lina dlugosci do 3 m, ktora przywiazuge dd mocnej czesci sciany, rusztowania lub
drabiny przystawionej i przymocowanej do sciany.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru Robot podanagécCogdlne).



Jednostki obmiarowe dla rob6t opisanych w specyjikapstaty podane szczegdtowo w
rozbiciu

dla poszczegdlnych pozycji w przedmiarze robot wushoentacii tj:

- mz—rozbidrka podtay betonowych i elementow konstrukcyjnych , murGeegty ,

, Wywiezienie gruzu,

- mz— rozbiodrka , wykucie &ieznic.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogdlne dotyeae odbioru robot

1. Ogolne wymagania dotyczace odbioru Roboét posafizesci ogolne;.
2. Roboty wymienione w ST podlegaja odbiorowi plo ikkonczeniu.

9. PODSTAWY PLATNO SCI
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano gécCngolnej.

9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje

» wykonanie zabezpieczen przy wykonywaniu rozbigchrelementow na wysokosci

 Dla materiatow nie nadajacych sie do recyclingnaobejmuje transport i optaty za
utylizacje .

» Uporzadkowanie miejsca skltadowania urobku z prabiérkowych na terenie budowy

» Oraz wszystkie inne roboty tymczasowe i towaragszniewymienione, ktore sa niezbedne
do kompletnego wykonania robot objetych niniejsZgp&ewidzianych w Dokumentacji
projektowej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Praca zbiorowa: Remonty budynkéw mieszkalnych. éhuka Arkady, Warszawa 1995.
Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Politgkiotecznej z dnia 28 sierpnia 2003 r. w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadebhnistra Pracy i Polityki Socjalnej w
sprawie ogoélnych przepiséw bezpieczenstwa i higgmagy (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3€rghia 2004 r. w sprawie warunkow i
trybu postepowania w sprawach rozbiorek mjgkowanych lub niewykonczonych obiektow
budowlanych Dz.U. 2004 nr 198 poz. 2043

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia @bd 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlangetJ. 2003 nr 47 poz. 401



SST - 003 Roboty ziemne
CPV 45111200-03

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru wykopdw w gruntach nie skalésty

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi oowyica podstaw przy realizacji robot.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejmwykonanie wykopow w gruntach nie
skalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgétenia zostaty podane w wymaganiach ogélnych.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w wymaganiach ogélnych.

2. MATERIALY (grunty)

Materiat wystpujacy w podtau wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit
poditaze nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kamstji nawierzchni podatnych i
potsztywnych powinien charakteryzoivsic grup nasnosci G1. Gdy podtee nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy #rmosci, nalery podtaze doprowadzi do grupy nénosci G1
zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZAET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&slono w wymaganiach ogolnych.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w wymaganiach ogélnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w wymagammigginych.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantolsfa stateczn& w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkagzeynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposob, aby grunty ozriym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byly odspajane oddzielniepassb uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Irnspak

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimopwbye bezpdrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Inspekitguisci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntéw, naig je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym
zawilgoceniem.



5.2. Wymagania dotycace zag@szczenia i nénosci gruntu
Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowycldtraemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (Is = 0,98).
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyah spetniag wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do
wartasci Is = 0,98.
Jezeli wartagé¢ wskaznika zagszczenia nie miae by oshgnicty przez bezpoednie
zag:szczanie gruntow rodzimych, to najgodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajgcego uzyskanie wymaganych wabwskanika zagszczenia. mdiwe do
zastosowaniérodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji Inspektorowi.
Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtdrnego modutu odksztatceniadgetinie z PN-02205:1998.
Minimalny modut obcizenia wtérnego warstwy ochronnej po gsarzeniu
nie mniej jak 60 MPa. Dopuszczg gmniejszenie wartgi modutu
odksztatcenia podtorza o;
- 10 % w przypadku wyspowania tylko czasowego przewilgacania gruntu

podtorza do gbokasci 1,5 m poniej gtowki szyny
- 20 % w przypadku gdy nie wygtujg dodatkowe przewilgocenia gruntu

podtorza.
5.3. Ruch budowlany
Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédowarstwy gruntu
(nadktadu) powsej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0,3 m.
Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea sj po nim
jedynie ruch maszyn wykoragych t czynnaé¢ budowlana. maze odbywa si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowgdigzkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w wymaganiach ogoélnych.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodrgsci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej i SST. W czasankoli szczegolpuwag nalezy
zwr6ck na:

a) sposob odspajania gruntdéw nie pogassyach wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgoiich zakaczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agan okreslonych w punkcie
5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w wymaganiadnggh.
7.2. Jednostka obmiarowa



Jednostlk obmiarowg jest m3 (metr szeienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w wymaganiadinggh.

9. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskallstyloejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasiyoldkiad, obejmujce:
odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przéamiezi wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w
specyfikacji technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikairbiernej

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ¥gania i badania
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie tooaldksztatcenia nawierzchni
podatnych | podiza przez obaizenie piyh

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

1. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég saggbk ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

ourwNE



SST - 004 Wykonanie konstrukcji betonowych — beton
CPV 45223500-0, CPV 45262311-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagjhtécznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot betoniarskich.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyemadokument przy realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéici umazliwiajagce i majce
na celu wykonanie betonu i podbetoriytego do budowy elementow konstrukcyjnych
objetych kontraktem <$ciany pochyini, wiéce-krawezniki, podbudowy pod nawierzchnie.
Betony konstrukcyjne. Podbetony.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST zyodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Sktadniki mieszanki betonowej

2.1.1.Cement

Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu poizkiego czystego, tj. bez dodatkow
mineralnych wg normy PN-B-30000:1990 o rasijgcych klasach:

klasy 27,5 — do betonu klasy B7,5-B10

klasy 32,5 — do betonu klasy wszej niz B20

Wymagania dotycice skitadu cementu

W(g ustalé normy PN-B-30000:1990 oraz ponadto zgodnie zagzimeniem Ministra
Komunikacji wymaga s, aby cementy te charakteryzowaty sastpujacym sktadem:
Zawartg¢ krzemianu tréjwapniowego olitu (C3S) 50-60%

Zawarta¢ glinianu trojwapniowego olitu (C3A) <7%

Zawarta¢ alkaliow do 0,6%

Zawarta¢ alkaliow pod warunkiem zastosowania kruszywa riwakego do 0,9%
Zawartg¢ C4AF+2C3A (zalecane) <20%

Opakowanie

Cement wysytany w opakowaniu powinierctpakowany w worki papierowe WK, co
najmniej trzywarstwowe, wg PN-76/P-79005.

Masa worka z cementem powinna wyrdsd,2 kg lub 25 kg. Na workach powiniencby
umieszczony trwaty, wytany napis zawieragy nasgpujace dane:

- 0znaczenie

- nazwa wytworni i miejscowdi

- masa worka z cementem

- data wysyiki

- termin trwal@ci cementu.



Dla cementu luzem natg stosowa cementowagony i cementosamochody wyposa we
wsypy umaliwiajgce grawitacyjne napetnianie zbiornikdw i giizenie do wytadowania
cementu oraz powinny Byrzystosowane do plombowania i wsypow i wysypow.
Swiadectwo jakadéci cementu

Kazda partia wysytanego cementu powinng bgopatrzona w sygnatuodbiorcz kontroli
jakosci zgodnie z PN-EN 147-2.

Akceptowanie poszczegoblnych partii cementu

Kazda partia cementu przed jejyeciem do betonu musi uzyskakceptagj Inzyniera.
Biezaca kontrola podstawowych parametrow cementu

Cement pochodgzy z kadej dostawy musi kypoddany badaniom wg normy PN-EN 196-
1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997, a \kiyacenione wg normy PN-B-
30000:1990.

Zakres bad@cementu pochodeego z dostawy, dla ktorej jest atest z wynikantidha
cementowni obejmuje tylko badania podstawowe.

Ponadto przedayciem cementu do wykonania mieszanki betonowejczase
przeprowadzenie kontroli obejmggj: oznaczenie czasuagania wg PN-EN 196-1:1996,
PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997 oznaczenie agn@bgtosci wg PN-EN 196-
1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997 spraamiiz zawartéci grudek (zbryl@)
nie dagcych s¢ rozgnigc¢ w palcach i nie rozpadajych s¢ w wodzie. W przypadku, gdy
w/w kontrola wykae niezgodn& z normami cement nie me by¢ uzyty do betonu.
Magazynowanie i okres sktadowania

Miejsca przechowywania cementu madgc nastpujace:

- dla cementu pakowanego (workowanego):

sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone nariyww terenie zabezpieczone z bokow
przed opadami) lub magazyny zamgtai(budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i
scianach)

- dla cementu luzem:

magazyny specjalne (zbiorniki stalowe]betowe lub betonowe przystosowane do
pneumatycznego zatadowania i wytadowania cemeuenii zaopatrzone w wazenia do
przeprowadzenia kontroli afipsci cementu znajdagcego s¢ w zbiorniku lub otwory do
przeprowadzenia pomiarOw poziomu cementu, wlazgayszczenia oraz klamry na
zewrgtrznychscianach).

Podtaza sktaddw otwartych powinny bywarde i suche, odpowiednio pochylone,
zabezpieczgre cement przegtiekaniem wody deszczowej i zanieczyszczeniem.
Podtogi magazynéw zamkgtych powinny by suche i czyste, zabezpiecsag cement przed
zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.

Dopuszczalny okres przechowywania cementuwzngl@gest od miejsca przechowywania.
Cement nie mee by uzyty do betonu po okresie:

10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszos&ddach otwartych,

po uptywie okresu trwakei podanego przez wytwagev przypadku przechowywania w
sktadach zamkatych.

Kazda partia cementu posiageq oddzielngwiadectwo jakéci powinno by
przechowywana w sposob umtiviaj acy jej fatwe rozranienie.

2.1.2.Kruszywa

Rodzaj kruszywa i uziarnienie.

Do betonu naley stosowa kruszywo mineralne odpowiadag wymaganiom normy PN-B-
06712/A1:1997, z tymie marka kruszywa nie powinnadwizsza ni klasa betonu.

Ziarna kruszywa nie powinny bywicksze ni:

- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznelgmentu,



- ¥ odlegtdci w swietle miedzy prtami zbrojenia Izacymi w jednej ptaszczyie
prostopadtej do kierunku
betonowania.
Kontrola partii kruszywa przedzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje
oznaczenia:
sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000,
ksztattu ziaren wg PN-EN 933-4:2001,
zawartdci pytdbw mineralnych wg PN-78/B-06714/13,
zawartdci zanieczyszczeobcych wg PN-76/B-06714/12.
W celu umaliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betoepnaley prowadzé
biezaca kontrok wilgotnosci kruszywa wg PN-EN 1997-6:2002 i st&dozawartdci frakcji
0—2 mm.
2.2. Wymagania do betonu konstrukcyjnego
B 20 dla wykonania konstrukcji
Wymagania ogoine wg PN-EN 206-1:2003.

2.3. Materiaty do wykonania podbetonu

Beton kl. B10 z utrzymaniem wymagabada tylko w zakresie wytrzymakei betonu na
sciskanie.

Orientacyjny sktad podbetonu:

- pospotka kruszona 0/40,

- cement hutniczy 32,5.

llos¢ cementu 6%, gd max = 2,09 gr/cm3, wilgaihoptymalna 8%.

Kruszywo réwnomiernie stopniowane o frakcjach:

20/40 = 30%, 20/10 = 20%, 0/2 = 30%

3. SPRZET

Dozatory musz mie¢ aktualneswiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikOw powirsio
odbywa wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zalbrai stosowania
mieszarek wolno spadowych).

4. TRANSPORT

4.1. Transport, podawanie i uktadanie mieszanki benowej

4.1.1. Srodki do transportu betonu

Mieszanki betonowe magy¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw.
Gruszkami).

llos¢ ,gruszek” naley dobr& tak aby zapewdiwymagan szybkaé¢ betonowania z
uwzgkdnieniem odlegteci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecamgrwy w
przypadku awarii samochodu.

4.1.2.Czas transportu i wbudowania

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndiuzszy ni:

- 90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C

- 70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C

- 30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zalecenia ogélne

5.1.1.Roboty betoniarskie musby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm
PN-EN 2061:2003 i PN-63/B-06251.



5.1.2Betonowanie miana rozpocz¢ po uzyskaniu zezwoleniadyniera potwierdzonego
wpisem do dziennika
budowy.
5.2. Wytwarzanie mieszanki betonowej
5.2.1.Dozowanie sktadnikow:
Dozowanie sktadnikow do mieszanki betonowej powibgodokonywane wycznie
wagowo, z doktadnieia:
2% — przy dozowaniu cementu i wody
3% — przy dozowaniu kruszywa.
Dozatory musz mie¢ aktualneswiadectwo legalizacji.
Przy dozowaniu skfadnikow powinng:siwzgkdniat koreke zwigzarg ze zmiennym
zawilgoceniem kruszywa.
5.2.2.Mieszanie sktadnikow
Mieszanie sktadnikow powinnogsodbywa wytagcznie w betoniarkach wymuszonym
dziataniu (zabrania si stosowania mieszarek wolnospadowych).
Czas mieszania naflg ustalt daswiadczalnie jednak nie powinien dkrotszy nk 2 minuty.

5.2.3.Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

Do podawania mieszanek betonowych malgtosowad pojemniki o konstrukcji umdi-
wiajacej fatwe ich oprgnianie lub pompy przystosowanej do podawania miesza
plastycznych. Przy stosowaniu pomp ohbgruija odrebne wymagania technologiczne przy
czym wymaga si sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszankirmtej przy wylocie.
Przed przysipieniem do uktadania betonu nalesprawdzt: potazenie zbrojenia, zgod§é
rzednych z projektem, czystbdeskowania oraz obedtowktadek dystansowych zapew-
niajagcych wymagas wielkos¢ otuliny.

Mieszanki betonowej nie natg zrzuca z wysokdci wigkszej nz 0,75 m od powierzchni, na
ktorg spada. W przypadku gdy wysdkda jest wgksza naley mieszank podawa za
pomog@ rynny zsypowej (do wysokoi 3,0 m) lub leja zsypowego teleskopowego (do
wysokaci 8,0 m).

Przy wykonywaniu konstrukcji monolitycznych nzye

w fundamentach mieszanketonow nalezy uktad& bezpgdrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy, hdz tez za paérednictwem rynny, zagzczagc wibratorami wgtbnymi,
przy wykonywaniu ptyt mieszagketonow nalgy uktada bezpgrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy. W piytach o gruboi wickszej od 12 cm zbrojonych gordotem naley
stosowa belki wibracyjne.

5.2.4.Zagszczanie betonu

Przy zagszczaniu mieszanki betonowej nalg@rzestrzeganastpujacych zasad:
Wibratory wgkbne naley stosowa o czstotliwosci min. 6000 drga na minug, z butawami
o srednicy nie wgkszej nz 0,65 odlegtéci miedzy prtami zbrojenia lggcymi w
ptaszczynie poziome.

Podczas zagzczania wibratorami wgbnymi nie wolno dotyké&zbrojenia butaw wibratora.
Podczas zagzczania wibratorami wgbnymi naley zagebic¢ butawe na gebokas¢ 5—-8 cm
w warstwe poprzednd i przytrzymywa butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 sekund po
czym wyjmowa powoli w stanie wibrujcym.

Kolejne miejsca zagbienia butawy powinny hyod siebie oddalone o0 1,4 R, gdzie R jest
promieniem skutecznego dziatania wibratora. Odkgdgla zwykle wynosi 0,35-0,7 m.
Belki wibracyjne powinny b§ stosowane do wyréwnania powierzchni betonu piytarak-
teryzowa si¢ jednakowymi drganiami na catej didgo

Czas zagszczania wibratorem powierzchniowym, lub elkbracyjr w jednym miejscu
powinien wynost od 30 do 60 sekund.



Zaskg dziatania wibratoréw przyczepnych wynosi zwykte2® do 50 cm w kierunku gho-
kosciiod 1,0do 1,5 m w kierunku diugm elementu. Rozstaw wibratoréw nayeustalc
doswiadczalnie tak aby nie powstawaty martwe polachi@anie wibratorow powinno by
trwate i sztywne.

5.2.5.Deskowanie

Deskowanie wykonametod tradycyjrg lub deskowaniem systemowym.

5.2.6.Przerwy w betonowaniu

Przerwy w betonowaniu nafg sytuowa w miejscach uprzednio uzgodnionych z
projektantem.

Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie rol@yqmo winno by uzgodnione z
projektantem, a w prostszych przypadkachimacse kierowa zasad, ze powinna ona ky
prostopadta do kierunku napen gtéwnych.

Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonosvpowinna by starannie
przygotowana do patzenia betonu stwardniategoeiezym przez:

- usungcie z powierzchni betonu stwardniatega;riych okruchéw betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego,

- obfite zwikzenie wod i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy camowej o
stosunku zblionym do zaprawy w betonie wykonywanym albboriarzucenie cienkiej
warstwy zaczynu cementowego.

Powyzsze zabiegi naly wykona bezpdrednio przed rozpoeziem betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu gsgrzonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinnoesbdby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wpza nk 20°C to czas trwania przerwy nie powinien
przekracz&2 godzin. Po wznowieniu betonowania aglanika dotykania wibratorem
deskowania, zbrojenia i poprzednio daego betonu.

5.2.7.Wymagania przy pracy w nocy.

W przypadku, gdy betonowanie konstrukcji wykonywgest talkke w nocy konieczne jest
wczeniejsze przygotowanie odpowiedniegaveetlenia zapewniggego prawidtowe wyko-
nawstwo robot i dostateczne warunki bezpiégstga pracy.

5.2.8.Pobranie prébek i badanie.

Na wykonawcy spoczywa oboyziek zapewnienia wykonania badaboratoryjnych
przewidzianych norsn PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie, przechowysvani
okazywanie laynierowi wszystkich wynikow bada dotycacych jakdci betonu i
stosowanych materiatow.

Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom teclyictoym, naley opracowa plan
kontroli jakdsci betonu dostosowany do wymagachnologii produkcji. W planie kontroli
powinny by uwzgkdnione badania przewidziane aktuahormy i niniejszymi SST oraz
ewentualne inne konieczne do potwierdzenia pramidici zastosowanych zabiegdw
technologicznych.

Badania powinny obejmowa

- badanie skiadnikow betonu

- badanie mieszanki betonowej

- badanie betonu.

5.3. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszankbetonowej i wgzaniu betonu
5.3.1.Temperatura otoczenia

Betonowanie naley wykonywa wytgcznie w temperaturach niezszych ni +5°C,
zachowugc warunki umaliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymigioco najmniej 15
MPa przed pierwszym zamarzoiem.



W wyjatkowych przypadkach dopuszcza betonowanie w temperaturze do —5°C, jednak
wymaga to zgody fyniera oraz zapewnienia mieszanki betonowej o teatpeze +20°C
w chwili uktadania i zabezpieczenia uformowanetgmentu przed utratiepta w czasie co
najmniej 7 dni.

5.3.2.Zabezpieczenie podczas opaddéw

Przed przysipieniem do betonowania naleprzygotowa sposob pogpowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygatoevodpowiedniej iléci oston
wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych paeteriswiezego betonu.
5.3.4.Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturastrenia

Przy niskich temperaturach otoczeniazoloy beton powinien liychroniony przed
zamarzngciem przez okres pozwadaly na uzyskanie wytrzymadoi co najmniej15 Mpa.
Uzyskanie wytrzymalei 15 MPa powinno byzbadane na prébkach przechowywanych
w takich samych warunkach jak zabetonowana kokgtu

Przy przewidywaniu spadku temperatury peni0°C w okresie twardnienia betonu ngle
wczeniej podpé¢ dziatania organizacyjne pozwale¢ na odpowiednie ostauie i
podgrzanie zabetonowanej konstrukcji.

5.4. Piekgnacja betonu

5.4.1.Materiaty i sposoby piegnacji betonu

Bezpdrednio po zakaczeniu betonowania zalecag grzykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi zapobiegajmi odparowaniu wody z betonu i chrgoymi
beton przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze otoczeniaisyej ni +5°C naley nie p&niej niz po 12 godzinach od
zakaczenia betonowania rozpaézielegnacg wilgotnasciows betonu i prowadzija co
najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmnigg8/ na dob).

Nanoszenie bton nieprzepuszezgch wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beten
bedzie s¢ taczyt z nasfpng warstwg konstrukcji monolitycznej, a tak gdy nie g stawiane
specjalne wymagania oddroe jakdci piekgnowanej powierzchni.

Woda stosowana do polewania betonu powinna sgelyanagania normy PN-EN
1008:2004.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinng dyonione przed uderzeniami i drga-
niami.

5.4.2.0kres pie¢gnacji

Utozony beton natey utrzymywa w statej wilgotnéci przez okres co najmniej 7 dni. Pole-
wanie betonu normalnie twardrgeggo naley rozpocac¢ po 24 godzinach od
zabetonowania.

Rozformowanie konstrukcji mi@ nasipi¢ po osggnigciu przez beton wytrzymadoi roz-
formowania dla konstrukcji monolitycznych (zgoelzi norna PN-63/B-06251) lub wytrzy-
matasci manipulacyjnej dla  prefabrykatow.

5.5. Wykanczanie powierzchni betonu

5.5.1.ROwna¢ powierzchni i tolerancji.

Dla powierzchni betonéw w konstrukcji §reej obowazuja nastpujace wymagania:wszystkie
betonowe powierzchnie musby¢ gtadkie i rowne, bez zagien miedzy ziarnami kruszywa,
przetoméw i wybrzuszeponad powierzchgj pekniecia @ niedopuszczalne rysy
powierzchniowe skurczowe slopuszczalne pod warunkieng, zostaje zachowana otulina
zbrojenia betonu min. 2,5cm, pustki, raki i wyszyny § dopuszczalne pod warunkiepe,
otulenie zbrojenia betonuedizie nie mniejsze ni2,5cm, a powierzchnia na ktérej wystija
nie wicksza nk 0,5% powierzchni odpowiedniggiany, rowng¢ gorszej powierzchni ustroju



nosnego przeznaczonej pod izolacje powinna odpowiagenaganiom normy PN-69/B-
10260, tj. wypukiéci i wgtebienia nie powinny bywicksze ni 2 mm.

5.5.2.Faktura powierzchni i naprawa uszkofize

Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykaenia powierzchni betonowych, to po
rozdeskowaniu konstrukcji naibe

- wszystkie wystajce nierownéci wyrowna za pomog tarcz karborundowych i czystej
wody bezpérednio po rozebraniu szalunkow,

- raki i ubytki na eksponowanych powierzchniachpetnic betonem i nagpnie wygtadzé i
uklepa, aby o trzymarowng i jednorodm powierzchng bez dotkéw i poréw,

- wyréwnarny wg powyzszych zaleag powierzchng nalezy obrzucé zaprawy i lekko
wyszczotkowa wilgotng szczotly aby usun¢ powierzchnie szkliste.

5.6. Wykonanie podbetonu

Przed przysipieniem do uktadania podbetonu rglsprawdz¢ podtaze pod wzgidem
nosnosci zatazonej w projekcie technicznym.

Podtaze winne by rowne, czyste i odwodnione.

Beton winien by rozktadany w miay mozliwosci w sposéb aigly z zachowaniem kontroli
grubaici oraz rzdnych wg projektu technicznego.

6. KONTROLA JAKO SCI
Kontrola jakaci wykonania betondw polega na sprawdzeniu zgédroprojektem oraz
podanymi wyej wymaganiami. Roboty podlegapdbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarws

— 1 m3 wykonanej konstrukcji.

- 1 m3 wykonanego podbetonu.

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru robot zanikeych wg zasad podanych

powyzej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z Umow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody bad®znaczenie wytrzymasoi.

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody bad@®znaczenie czaséw axiania i statéci
objetosci.

PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody bad®znaczenie stopnia zmielenia.
PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojAmjektowanie i obliczanie.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speajfikaobierania probek.



SST - 005 Nawierzchnie z kostki betonowej

CPV 45233260-9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagjhtécznej (SST)gwymagania dotyece
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonaniem chodnika oraz utwardzebrukowej
kostki betonowe.

1.2. Okreslenia podstawowe

1.2.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzanateroe metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowanubwoch warstwach patzonych ze
soly trwale w fazie produkcji.

1.2.2.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymiWymaganiach ogolnych .

1.3. Ogodlne wymagania dotycce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w Wymaganiach ogdélnych .

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgece materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes
Wymaganiach ogolnych .

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiostkowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej,amggl przez uprawnigrnednostk.
2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna
kostek powinna byrowna i szorstka, a kraszie kostek réwne i proste, vgkhiecia nie
powinny przekraczal mm dla kostek o gruboi 60 mm.

2.2.3.Ksztailt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsetonowy kostke brukows o grubgci 60 mm.
Do wykonania zjazdow i zatoki naleuzy¢ kostki grubéci 80mm. Kostki o takiej grub3oi
sa produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dlugdci + - 3 mm,

- na szerokgci + - 3 mm,

-nagrubéci +-5mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju teasy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i
brazowy.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny néi@astpujace cechy fizykomechaniczne;

1. Wytrzymald¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) srednia z sz&iu kostek - 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki - 50

2. Nasikliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5

3. Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B-06250 [2]:

a) peknigcia probki - brak

b) strata masy, %, nie gdej niz - 5



c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé probek nie
zamraanych, %, nie wicej niz 20

4. Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigosj niz 4

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej n¢ ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bmias),
przy zatazonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwy

2.3.3.Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow,
zgodnie z receptlaboratoryja. Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksza
wytrzymataé, mniejsa nasakliwosc i wickszz  odpornéé na niskie temperatury i dziatanie
soli. Stosowane barwniki powinny zapewRbpstce trwate wybarwienie. Powinny tody
barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w Wymaganiach ogolnych.

3.2. Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika i utwardzez kostki brukowej wykonuje sirecznie.

Je&ili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mana stosowa
mechaniczne ugzlzenia ukladage.

Urzadzenie skfada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejscetiztenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w Wymaganiach ogolnych .

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiaelg warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymalei betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone
s3 na stanowisko, gdzie specjalneadtzenie pakuje je w fajii spina tdama stalow, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmestKostki betonowe nioa réwnie
przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w Wymagarogdmych .

5.2. Koryto pod chodnik i utwardzenia

Koryto wykonane w podtas powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami podienymi i poprzecznymi.

Wskaznik zag:szczenia koryta nie powinien bynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody
Proctora.



Jezeli dokumentacja projektowa nie okl&inaczej, to nawierzchgichodnika z kostki
brukowej mana wykonywa

bezpdrednio na podtau z gruntu piaszczystego o WP >35 [6] w uprzedny@amanym
korycie.

5.3. Podsypka

Na podsyplk nalery stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraie w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna ldyzwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddnlub utwardzenia przewidziana
jest warstwa odgzapca, to jej wykonanie powinno Bygodne z warunkami okilenymi w
SST-10.

5.5. Uktadanie chodnika i utwardzé z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #iwve jest utazenie
dowolnego wzoru — wczaiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zzskowanego
przez Irxyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.

Kostke nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zagczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny naty wypetni piaskiem, a nagpnie zamiéc¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosujensbratory ptytowe z ostan
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed adgzéniem i zabrudzeniem. Wibrowanie
nalezy prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w
kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zaédie
nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wympgdegnacji - mae by
zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Wymaganiach ogolnych

6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien sprawédzizy producent kostek
brukowych posiada aprolgatechnicza.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Sprawdzenie podi@a

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodaoioz dokumentagjprojektowy i
odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynasdia:

- gkbokasci koryta:

-oszerokécido3m: 1cm+

- 0 szerokeéci powyzej 3 m: + - 2 cm,

- szerokdci koryta: + -5 cm.



6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkow poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgoéoie dokumentagj projektows oraz pkt 5.3
niniejszej SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygolega na
stwierdzeniu zgodroi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5
niniejszej SST:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtovoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika i uandzen

6.4.1.Sprawdzenie rowrigi nawierzchni

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150
do 300 m2 utkonego chodnika i w miejscachgtpliwych, jednak nie rzadziej hraz na 50
m chodnika. Dopuszczalny pé&rat pod ta 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod
uwag; punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziero 100 m. Odchylenia od
projektowanej niwelety 8hodnika w punktach zatamania niwelety nie mpzekraczéa

cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonymalezy szablonem z pozionggcco najmniej
raz na kade 150 do 300 m2 chodnika i w miejscaciiphiwych, jednak nie rzadziej hico
50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanegblp wynosz + - 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w Wymaganiadmggh .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego chodnikaukbwe]j kostki
betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w Wymaganiadmggh .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w Wymaganiach ogélnych.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 chodnika z brukowej kostki beteej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- ew. wykonanie warstwy odszapcej,

- wykonanie podsypki,



- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego
PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie swska piaskowego.

10.2. Inne dokumenty

Nie wysepuja.

o0 AWNE



SST 006 IZOLACJA POWLOKOWA CPV —-4532000-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwanagania dotyczace wykonania i
odbioru izolacji wodochronnych ptyt fundamentowygosadzkowych.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktiprey realizacji rob6t wymienionych w
pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja watkie czynnosci umdiwiajace
wykonanie izolacji powtokowych fundamentéw, powighni posadzek w pomieszczeniach
mokrych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodnew@zujacymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagadgolne.

1.4.1. Roztwor gruntujacy np. Izolbet A — dyspers@ina

1.4.2. Emulsja nawierzchniowa np. Izolbet — dyspen®dna

1.4.3. Papa termozgrzewalna podkiadowa

1.5. Ogdélne wymagania dotyae robaot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc igtkenania oraz za zgodnosc z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspekfdadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robot podano w ST ,Wymagania ogolne”.

1.5.1. Wymogi formalne.

Izolacja powinna byc wykonarsaisle wg dokumentacji przez doswiadczonego wykonawce.
1.5.2. Warunki organizacyjne.

Przed przystapieniem do robét wykonawcy oraz natemiczny winny sie doktadnie
zaznajomt z catoscia dokumentacji technicznej. Wszelkie duane niejasnosci nailg
wyjashic z autorami opracowania. Jakiekolwiek zamiew dokumentaciji technicznej moga
by¢ dokonywane w trakcie wykonawstwa, tylko po uzgedin akceptacji Inspektora
Nadzoru, a w przypadku zamian dotyczacych zasagtticelementow lub rozwiazan
projektowych nalgy uzyskac dodatkowa akceptacje projektantow. Robatgy

wykonywac przy zachowaniu przepiséw BHP i ppo

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace Materiatdw podano w SWysmagania Ogolne.

2.1. Zastosowane materiaty.

Izolacja pionowa&cian pochylni iscian spocznika zostata zrealizowana przyciu ptynnych
systemowych materiatdw powtokowych. Materialy ianyfpe powinny odpowiadac polskim
normom lub posiadac swiadectwo dopuszczenia dowsrsa w budownictwie.
Zastosowanym materiatem do wykonania izolacji przedgociowych s powtoki
bitumiczne na bazie dyspersji wodnych np. Izolbet.

Izolacja pozioma na podtach betonowych pod nawierzchrsipocznika i pochylni z pzpy
termozgrzewalnej podktadowej gr, 4,2 mm, modyfikaejana osnowie z widkna szklanego.

3.SPRZT

Ogodlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST maggnia Ogdlne.

Roboty mana wykonac przy zyciu dowolnego sprzetu np. pedzle szczotki, wakpachel,
paca , odpowiedniego dla danego rodzaju robét,cegakwanego przez Inspektora Nadzoru.



4. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w B/ymagania Ogolne.

Materialy izolacyjne naley transportowac i sktadowac w sposéb wskazany iadsetwach
ITB.

5.WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace Wykonania Robét podasd wWymagania Ogolne.
5.1.Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpharmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich robogda wykonywane.

5.2. Opis ogolny.

Izolacje przeciwwilgociowe naky wykonac wg zalecen technologicznych producenta.
Sciany pochylni i spocznika od strony wesmnej i zewgtrznej w gruncie naley
pomalowac srodkiem gruntigym, przy uyciu 0,2-0,3 kg/m2. Na tak przygotowane pawto
natazyc warstwe izolacji powtokowej o grubosci 2-3mm,kepanej

dwuwarstwowo.

Izolacja z papy na zagruntowanym uprzednio padlmetonowym po uprzednim
zagruntowaniu izolagjpowtokows.

6.KONTROLA JAKO SCI

Ogodlne wymagania dotyczace Kontroli Jakosci podar®T-Wymagania Ogolne.
Warstwy izolacji powtokowej- bitumiczna powtokaugpowarstwowa w postaci dyspersji
wodnej

Wiasciwosci:

- bezszwowe i bezspoinowe, mostkujace rysy uszirenelastyczne dla wszystkich zwykle
spotykanych podtoy w budownictwie.

- natychmiast odporne na deszcz.

- szybkowjzace.

- wiazanie postepuje nawet przy ocieciu powietrza.

- zasypanie wykopu przy temperaturach 15-20°CGlimwe juz po 24 godzinach.

- mazliwosc nanoszenia przez szpachlowanie, malowgoasviekanie watkiem.

- mazliwosc stosowania bez dodatkowego gruntowania ihgoiviych i suchych podiach.
Zastosowanie:

Uszczelnienie zewnetrzne czesci podziemnych budynkaudowli przeciw wilgoci
gruntowe.

Materiaty izolacyjne powinny odpowiadac polskim marm lub posiadac swiadectwo
dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

7. OBMIAR ROBOT

Obowiazuja og6lne ustalenia zawarte w ST Warurgdl@e

7.1. Jednostla obmiarowarobot jest:

- dla rob6t — uktadanie izolacji -apokrytej powierzchni ,

7.2. llosc robaot okresla sie na podstawie dokunoginteojektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowamyzez Inspektora nadzoru i
sprawdzonych w naturze

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace Odbioru Robdét podand w¥ymagania Ogolne.
Odbiér robét powinien byc przeprowadzony w nastepygh fazach:

- po dostarczeniu materiatdw na budowe,



- po przygotowaniu podia@,

- po wykonaniu warstwy izolacyjnej.

Przy odbiorze materiatow nabe sprawdzic zaswiadczenie o jakosci dostarczonezprz
producenta, oraz zgodnosc materiatdow z normamisWwibdectwami dopuszczenia do
stosowania w budownictwie.

Odbior podtaa powinien obejmowac sprawdzenie:

- wytrzymatosc, rownosci, czystosci podktadu.

Odbior wykonanej warstwy izolacyjnej powinien obepvac sprawdzenie:

- grubosci i ciagtosci warstwy izolacji,

- poprawnosci obrobienia namkow i przebic,

- warstwa izolacji powinna scisle przylegac do jpadt

Odbior koncowy powinien polegac na sprawdzeniu;

- ciagtosci warstwy izolacyjnej i jej zgodnosci mjektem,

- wystepowania ewentualnych uszkodzen.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Syim#¢gania Ogolne
Ptaci sie za ustalona iloscmtozonej izolacji ,ktéra obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i spta,

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej ohstugi

- ustawienie i rozbidérke rusztowan o wysokosci do,4

- oczyszczenie podia,

- utozenie warstwami wg zasad okreslonych przez prodacent
- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatdw,
-wykonanie badan i testéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dz. U nr 75/2002 ,Warunki techniczne, jakim powinogpowiadac budynki i ich
usytuowanie”.

PN-B-27618 Papa asfaltowa zgrzewalna na osnowi®jpthe]

przeszywanej z tkaniny szklanej i welonu szklanego.

PN-B-27619 Papa asfaltowa na folii lub tasmie ahiowej.

PN-B-27622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-B-24625 Lepik asfaltowy z wypetniaczami stosoyaa goraco.



SST - 07 TYNKOWANIE - TYNKI MOZAIKOWE
CPV 45410000-4

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejwanagania dotyczace wykonania i
odbioru tynkéw zewegtrznych mozaikowycKcian pochyini i krawznikow.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipey realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja watkie czynnosci umdiwiajace i majace
na celu wykonanie tynkéw zewtnznych mozaikowych.

1.4.0Okredlenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodngoav@azujacymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagabgolne.

1.4.1. Zaprawa do wykonywania tynkéw stanowi miegaakruszyw mineralnychaywicy
polimerowej akrylowej oraz uszlachetniaczy.

1.4.2. Tynk stanowi warstwe ochronna i dekoragypian pochylni i krawznikow.
1.5.0g6lne wymagania dotycae robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc igtkenania oraz za zgodnosc
dokumentacja

projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1.Wymogi formalne.

Wykonanie tynkéw mineralnych wewnetrznych winno kj@cone przedsiebiorstwu
majacemu wiasciwe doswiadczenie, gwarantujacemsicivia jakdc ich wykonania.
Wykonawstwo tynkow zgodnie z wymaganiami norm.

1.5.2.Warunki organizacyjne.

Przed przystapieniem do robét wykonawcy, oraz natiahniczny winny sie doktadnie
zaznajomic z catoscia dokumentacji technicznej. &lk$z ewentualne niejasnosci w
sprawach

dokumentaciji naley wyjasnic przed przystapieniem do robét.

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej mbga dokonywane w trakcie
wykonawstwa, tylko po uzyskaniu akceptacji Inspektdadzoru.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace Materiatdow podano w€ngolnej ST.
2.1.Zastosowane materiaty.

Tynk kamyczkowy(mozaikowyzywiczny) w postaci kamyczkédw mineralnych asanych
wodm dyspersj polimeru akrylowego i zawiergy dodatki uszlachetnigge.

Srednica ziaren kruszywa 1 mm.

Tynk gotowy, barwiony w masie, w wiadrach o pojesui@5kg.

Masa podktadowa —gotowa wodna emulscja akrylowatkiein drobnych piaskéw kwarcowych
dostarczana fabrycznie w wiadrach o masie 25kg.

Masa dedykowana przez producenta tynku mozaikowengetego do realizaciji.

2.2. Sktadowanie materiatdw
Tynki mozaikowe oraz masa podktadowa skladowaseazelnych pojemnikach o wadze
25kg.



Materiaty naley sktadowa& na palecie w pomieszczeniu o temperaturze tgzaj ng 5°C i
nie wyzszej n 25°C, w miejscu zacienionym, ostetyim od bezpérednieo dziatania
promieni stonecznych i opadéw atmosferycznych.

3.SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace Sprzetu podano gcCngolnej ST.

Roboty mana wykonac przy xyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Itspek
Nadzoru.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano ggdCagolne;.

Materiaty do wykonywania tynkow dostarczone byc mdgwolnym transportem,
zapewniajacym ochrone przed warunkami atmosferyoznyowinny byc sktadowane w
Sposob zabezpieczajacy przed wilgocia.

Wapno powinno byc sktadowane na suchym padtaiedopuszczalny jest kontakt wapna z
gruntem. Miejsce gdzie sktadowane jest wapno pabavénno byc wyposane w sprzet
gasniczy, zgodnie z wymogami pp&rzy gaszeniu wapna nayezachowac srodki
ostraznosci zgodne z wymogami bhp. Wapno, cement i wodezmaczone do wykonania
tynkdw powinny by zabezpieczone przed zanieczyszczeniami organidznym

5.WYKONYWANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace Wykonania Robét podafizgéci ogolnej.

5.1.Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagpharmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich robogda wykonywane.

5.2.Wymagania dla tynkdw wewnetrznych, cementowo- wapyeh zostaty opisane PN-B-
10100 ,Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania daaia przy odbiorze.”

5.3.0pis ogolny.

Tynki mozna wykonac w sposob reczny lub poprzez natrysk.

Podtaze czyste, trwate i przygotowane pod wtgm przyczepri@i poprzez nacinanie.
Podtaze zagruntowane gruntemegbko penetrujcym.

Przez naktadaniem tynku vitawego naley natazy¢ podktadovs mas tynkarsk.

Pod wybrane kompozycje kolorystyczne zale¢azastosowanie barwionej podktadowej
masy tynkarskiej.

Tynk mozaikowy dostarczany jest w postaci gotovwejid/cia masy.

Nie wolno Bczy¢ go z innymi materiatami, rozaieza: ani zagszcz&. Bezpadrednio przed
uzyciem mas nalezy przemieszacelem wyréwnania konsystencji.

Mas: nalezy nakladé na podiae w postaci warstwy o grubd kruszywa za

pomog gtadkiej pacy ze stali nierdzewnej i jednagre wygtadza stale w tym

samym kierunku. Nierbwnomierne zagtadzaniezenskutkowa brakiem jednolite]
faktury tynku i spowodow@powstanie lokalnych émic w odcieniu koloru

na otynkowanej powierzchni. Nadmiar materiatu makeiaggna¢ z powrotem

do wiadra i przemiesza

* Po nalgeniu tynk ma kolor mlecznobiaty, a wtwy kolor uzyskuje po

wyschngciu. Duza wilgotng¢ powietrza i niska temperatura nypogydtuzy¢ czas
wigzania tynku i spowodowamiare odcienia.

* Przy statym kontakcie z wadnoze sk pojawi ,zmlecznienie”, ktére znika po
wyschngciu powierzchni. Nalgy unikat stosowania tynku w miejscach, gdzie
bedzie on narzony na diugotrwate oddziatywanie wody lub wilgoep( na
powierzchniach poziomych lub posiagtajch niewielki spadek, w oczkach



wodnych itp.), a take na elementach niemaych odpowiedniej izolacji
przeciwwilgociowej.

 Aby unikmg¢ rdznic w odcieniach barw, naig na jedla powierzchng naktada

tynk o tej samej dacie produkcji.

* Nalezy doswiadczalnie (dla danego typu podéoi danej pogody) ustali

Maksymalry powierzchng mozliwg do wykonania w jednym cyklu technologicznym
(nachgniccie i wygtadzenie).

» Materiat naley nakiad& metod, ,mokre na mokre”, nie dopuszczajdo

Zaschngcia wygtadzonej partii przed nagnicciem kolejnej. W przeciwnym

razie miejsce tego pgzenia lgdzie widoczne. Przerwy technologiczne agle

z gory zaplanow@ np: w naranikach i na styku kolorow itp.

» Tynkowary powierzchng nalezy chront przed bezpaednim nastonecznieniem,
dziataniem wiatru i opadéw atmosferycznych zarownakcie prac,

jak i w okresie wysychania tynku.

» Czas wysychania tynku zalge od podtaa, temperatury i wilgotriwi wzglednej
powietrza wynosi od 12 do 48 godzin. W warunkactivpgzszonej wilgotnéci

i temperatury ok. +5 °C czasazania tynku mge by wydtuzony.

» Narzdzia naley czysci¢ czyst wodg bezpdrednio po ayciu. Trudne

do usungcia resztki zwgzanej masy usuwarodkiem na bazie kwasu solnego.

» Chront przed dziémi. Dziata szkodliwie na organizmy wodne. kéopowodowéa
diugo utrzymugce se¢ niekorzystne zmiany wrodowisku wodnym.

Nie wprowadza do kanalizacji, a produkt i opakowanie usdawasposéb bezpieczny.
Unika¢ zrzutdw dasrodowiska. Pogpowa: zgodnie z Kag Charakterystyki produktu.
» Tynk naley przewozt i przechowywa w szczelnie zamkeiych wiaderkach,

w warunkach suchych, w temperaturze dodatniejépag) na paletach). Chrani
przed wilgocy. Okres przydatn@i do wycia tynku wynosi 12 miesty od

daty produkcji umieszczonej na opakowaniu.

6.KONTROLA JAKO SCI

Ogolne wymagania dotyczace Kontroli Jakosci podar@eresci ogolnej.

Kontrola jakosci tynkéw polega na stwierdzeniu zgugti ich wykonania z dokumentacja
techniczna.

Minimalna wymagana przyczepnosc tynku do pedtaynosi 0,025 MPa
Dopuszczalne odchylenia dla tynkdw wewnetrznycha&¥:

Odchylenie powierzchni tynku od ptaszczyzny i krdwieod linii prostej nie wiekszej
niz 3 mm i w liczbie nie wiekszej i3 na diugosc taty kontrolnej 2m,

Odchylenia powierzchni i krawedzi:

Od kierunku pionowego: nie wiekszezrdmm/m i ogdtem nie wiecej hk mm w
pomieszczeniach do 3,5 m wysokosci i nie wiecgpninm w pomieszczeniach wszych,
Od kierunku poziomego: nie wiekszez @mm/m i ogétem nie wiecej hib mm na calej
powierzchni miedzy przegrodami pionowymi,

Odchylenia przecinajacych sie ptaszczyzn od katavpidzianego w dokumentaciji: nie
wiekszy nz 3 mm/m,

Odchylenia promieni krzywizny od promienia projektmego 7 mm,

Miejscowe nieréwnosci 0 szerokosci i gtebokoscir imdtugosci do 50 mm w liczbie
3 na 10 m2 tynku,

Niedopuszczalne jest wystepowanie nastepujacych wad

- Wypryski i specznienia,

- Pekniecia powierzchni,



- Wykwity mleczka,

- Trwate zacieki na powierzchni,

- Odparzenia, odstawanie od padip
- Przebarwienia.

7.0BMIAR ROBOT

Obowiazuja ogoélne ustalenia zawarte we&¥zogolne;.

7.1. Jednostka obmiarowa jest 2wykonanego tynku.

7.2. llosc rob6t okresla sie na podstawie dokunoginteojektowej z uwzglednieniem zmian

podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowapyzez Inspektora nadzoru i

sprawdzonych w naturze

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace Odbioru Rob6t podanagwdCogdlnej.

8.1. Odbidr materiatow

Przed rozpoczeciem wykonania tynku mgleprawdzt¢ dat produkcji tynku i part} oraz

sprawdzic stan podia.

Zalece st by catég¢ uzytego tynku pochodzitz jednej partii produkciji.

8.2. Odbidr podtaza.

Odbiér podtaa zaley przeprowadzic przed rozpoczeciem robét tynkalskrodtae

powinno by czyste, odttuszczone, wolne od plam rdzy, nigpyl zagruntowane gruntem

gteboko penetrujcym.

Odbidr wykonanych tynkow.

Podczas odbioru nafe sprawdzic m.in.:

- Zgodnosc uksztattowania powierzchni z dokumeatésghniczna,

- Odchylenia powierzchni i krawedzi oraz przeciogih sie ptaszczyzn tynkow,

- Gladkosc i stan powierzchni — wystepowanie wykwit zaciekow, pekniec, wypryskow i
specznien jest niedopuszczalne,

- Przyczepnosc tynkéw do podk (min. 0,025 MPa)

- Wykonane tynki powinny odpowiadac PN-70/B-101&bpoty tynkowe. Tynki zwykie.
Wymagania i badania przy odbiorze”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0g0Ine zasady dotyczace ptatnosci zgodniegzoCagolnej..
9.2. Placi sie za ustalona ilose utozonego tynku ,ktora obejmuije:
- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej ohstugi

- ustawienie i rozbidérke rusztowan o wysokosci do,4
-szpachlowanie tynkow

- oczyszczenie podia,

- 0czyszczenie miejsca pracy z resztek materiatdw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dz. U nr 75/2002 ,Warunki techniczne, jakim powinogpowiadac budynki i ich
usytuowanie”.

Polskie normy:

PN-B-04500 ,Zaprawy budowlane. Badanie cech fizychn wytrzymatosciowych”.
PN-C-04630 ,”"Woda do celow budowlanych. Wymagartadania”.

PN-B-10100 ,Roboty tynkowe. Tynki zwykie. Wymagamniaadania przy odbiorze”.
PN-B-01300 ,,Cementy. Terminy i okreslenia”.



PN-B-04309 ,,Cement. Metody badan. Oznaczenia stopiatosci:
PN-B-04320 ,,Cement. Odbiorcza statystyczna konfjatasci:.
PN-B-04350 :Kamien wapienny i wapno niegaszone byalzatyzowane. Analiza

chemiczna”.
PN-B-04351 ,Wapno niegaszone, suchogaszone i higdzae. Oznaczenie cech fizycznych i

wytrzymatosciowych”.
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KOD CPV 45223210-IKONSTRUKCJE STALOWE
KONSTRUKCJA STALOWA ZE STALI St3S X

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem ST sa wymagania dotyczace wykonardaipou robét konstrukcji stalowych
objetych zakresem projektu budowlanego — balustradghwyty.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktipmetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3.Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wskigsczynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie balustrad i pochwytow stalowyghakres oraz il&¢ elementow stalowych
jest okreslona w projekcie budowlanym wykonawczyest konstrukcyjna. Wg zestawienia
elementow stalowych oraz zastosowanych ksztaltodvnikalery dokonywac montau
elementow.

Wytwarzanie elementéw za pomoca spawania elektroB&m..46.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodngoav@azujacymi odpowiednimi normami
oraz okresleniami podanymi w specyfikacji Wymagadgolne.

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosc niai@wv i wykonywanych robét oraz za
zgodnosc z dokumentacja projektowa, ST i poleceniaspektora Nadzoru . Ogoélne
wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji \&yamia Ogdlne.

1.5.1. Wymogi formalne.

- Montaz i wykonawstwo warsztatowe konstrukcji winny bye@ne przedsiebiorstwu
majacemu whasciwe doswiadczenie w realizacji tgpo robot | gwarantujacemu wiasciwa
jakosc wykonania.

- Konstrukcja winna byc wykonana scisle wg rysunkaraz dokumentacji zwiazanych
wymienionych w pkt. 1.5.3.

- Wykonawstwo i montakonstrukcji musi byc zgodne z wymogami norm:

PN-B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statgczprojektowanie.

PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagah&dania techniczne przy
odbiorze.

- Konstrukcja stalowa winna byc po wykonaniu zaogata przez wytworce i morgste w
swiadectwa jakosci wykonania.

1.5.2. Warunki organizacyjne

Przed przystapieniem do robdt wykonawcy oraz natedmiczny powinni sie doktadnie
zaznajomic z catoscia dokumentacji techniczneyw takze z pozostatymi odrebnymi
czesciami dokumentaciji (dotyczy to projektu organjzrobot ).

Wszelkie ewentualne niejasnosci w sprawach dokusmegmtalezy wyjasnic z autorami
poszczegolnych opracowan przed przystapieniem lolat.ro

Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej mbga dokonywane w trakcie
wykonania robot, tylko po uzyskaniu akceptacji keisjora Nadzoru , a w przypadku zmian
dotyczacych zasadniczych elementow lub rozwiazajekiowych mogacych miec wptyw na
nosnosc obiektu natg uzyskac akceptacje projektantow.



2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace Materiatdow podano w &3cmgolna.

Do wykonania catosci konstrukcji nalezastosowac stale gatunkéw St3S, St3SX, St3SY i
R35 - zgodnie z projektem technicznym.

Stal wbudowana w konstrukcje musi posiadac atdsidny.

Materiaty dodatkowe do spawania konstrukcji stalovpowinny spetniac wymagania norm:
Lp. . Rodzaj stali Wymagania wg normy

1) Elektrody otulone PN-74/M-69434 PN-EN 499, PN-EW

2) Druty PN-EN 440, PN-EN 756, PN-EN 1668, PN-ENB35PN-EN 12543, PN-EN 12535
3) Topnik PN-EN 760

4) Gazy PN-EN 439

Materiaty spawalnicze do stali trudno rdzewiejgo@jvinny miec odpornosc na korozje taka
sama jak stal czesci taczonych, chybaw projekcie podano inaczej.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace Sprzetu podano w 8& agodlna.

Roboty mana wykonywac przy tyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora

nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano ggdCagolne;.

Wysyiki elementéw montaowych mana dokonywac dopiero po wykonaniu zabezpieczen
antykorozyjnych w zakresie przewidzianym do wykdaam wytworni.

Konstrukcja powinna byc zatadowana na srodki trartsgve w taki sposob, aby podczas
transportu zapewniona byta statecznosc elemenaveykluczona maliwosc ich
uszkodzenia.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace Wykonania Robét podad wzs¢ ogolna.

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru kimeptacji projekt organizacji i
harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie warunwkiakich beda wykonywane roboty.
Zalecenia przy wykonywaniu konstrukciji.

5.2.1. Wykonawstwo warsztatowe.

(1) Ciecie materiatu

Ciecia elementéw nmmma dokonywac gazowo (tlenowo) przyygiu urzadzen
automatycznych lub pétautomatycznych.

Arkusze nie obciete w hucie najeobcinac co najmniej 20 mm z4dego brzegu, ostre
brzegi naley wyrownac i stepic przez wyokraglenie.

Przy cieciu tlenowym maa pozostawic bez obrébki te brzegi, ktére majagnadane
przetopieniu w nastepnych operacjach spawania.

(2) Prostowanie i giecie elementow

Prostowanie na zimno na walcach i prasach jestsimzalne tylko w przypadku, gdy
promienie krzywizny R sa niniejszezrgraniczne dopuszczalne wartosci podane w normie
PN-B-06200. Nie dopuszcza sie odksztatcania naaiebementow ze stali o grubosci ponad
12mm. W przypadkach, gdy nie zachodza warunki pestpwania natey dokonywac na
goraco po podgrzaniu do temperatury kucia i zakgneztemperaturze nie ni_szej ni_
950°C. Obszar nagrzewania materiatu powinien byab,2 razy wiekszy niobszar
odksztatcony Chtodzenie elementéw powinno odbyvieevelno, w temperaturze otoczenia
nie nzszej n 5°C bez aycia wody.

Po wyprostowaniu naky sprawdzic, czy nie wystapity pekniecia w materiespoinach.

(3) Przygotowanie elementéw do spawania



Ukosowanie brzegéw elementéw ama wykonywac recznie, mechanicznie lub palnikiem
tlenowym usuwajac zgorzeliny i nierébwnosci. Powiénzie brzegéw powinny byc na tyle
gtadkie, aby parametry charakteryzujace powierzhbi@cia wg PNM.- 69774 nie byty
wieksze nt dla klasy 2-2-2-2, a przy gtebokim przetopie matarrodzimego nie

wieksze nt klasy 3-3-3-3.

Dopuszczalna nieliniowosc ciecia recznego wyno$b 2ubosci materiatu cietego, lecz nie
wiecej niz 1,5 mm.

Krawedzie ciete gazowo, a nie przetopione halezwzglednie obrobic mechanicznie (np.
przez oszlifowanie) na gtebokosc | mm.

Brzegi i rowki do spawania nailg przygotowac zgodnie z PN-M.-69014 oraz PN-M.-6201
(4) Roboty spawalnicze

Nalezy wykonac zgodnie z wymogami normy PN-EN 24063.ajacowana technologia
Spawania.

Konstrukcje stalowe zaliczone sa | klasy konstruggawanych.

Badania kontrolne jakosci procesu spawaniazyghezeprowadzac odpowiednio wg
PN-EN 288-3, PN-EN 288-8 i PN-EN 288-9 przed rozmotem wiasciwego spawania.
Badanie naley przeprowadzic dla najwiekszej grubosci spoiny.

5.2.2. Przechowywanie konstrukcji

Konstrukcje na placu budowy naleuktadac na podktadach izolujacych ja od
bezposredniego

stykania sie z gruntem i woda.

Konstrukcje nalgy ta uktadac, aby nie dopuscic do gromadzenia sienatrz niej wod
opadowych lub sniegu oraz zapewnic jej stateczneabezpieczyc przed trwatym
odksztatceniem.

5.2.3. Monta konstrukcji na budowie

Prace montsoowe naley prowadzic zgodnie z projektem organizacji maatapracowanym
przez wykonawce.

Przed przystapieniem do robét przy scalaniu eleavemtysytkowych, catosc konstrukcji
ustawiona na podporach winna byc poddana regulsgjawdzeniu niwelacyjnemu
zgodnosci ksztattu z wymogami dokumentaciji projeldp

Przed przystapieniem do usuwania podparc niomtgch naley dokonac kontroli i odbioru
wszystkich potaczen mortawych.

Prestrzé pomkdzy ksztattownikami naley wypeinic cegh lub betonem. Przeztrae
pomiedzy belly lub nadpraem a murem, lub stropem najewyklinowa¢ blachami
stalowymi co ok. 40 cm i wypelfii,suchy zapravg cementow” poprzez ubijanie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace Kontroli Jakosci podar@eesé ogolna.

Konstrukcja stalowa podlega kontroli w nastepujaagakresie:

biezacej kontroli wykonawstwa w wytworni

sprawdzenia stopnia czystosci konstrukcji przeggiepieniem do robot malarskich
biezacej kontroli prac montawych

kontroli jakosci spawania.

6.1. Kontrola konstrukcji stalowej

1. Dostarczone na budowe elementy konstrukcji atgjl@owinny bys odebrane komisyjne
pod wzgledem:

- kompletnosci dostawy,

- zgodnosci elementéw z Dokumentacja Projektowavpogledem stanu technicznego,
zabezpieczenia antykorozyjnego powierzchni, kompleti dokumentacji,

- wymagane tolerancje wytwarzania konstrukcji stedppodane sa w Tablicach 4, 5,6, 718
PN-B-06200.



2. Do kadej partii dostarczonych elementow i akcesoriow ipow byc dotaczone przez
producenta zaswiadczenie o jakosci, stwierdzajecedpowiadaja one wymaganiom
technicznym podanym w odpowiednich swiadectwacludngzenia do stosowania w
budownictwie.

3. Elementow konstrukcji nie spetniajacych tych vagan nie naley wbudowywac w
obiekty.

Ewentualne niewielkie usterki techniczne powstalezasie transportu lub sktadowania,
nalezy usunac przed mortam.

6.2. Tolerancja wymiaréw

6.2.1. Uwagi ogolne

Podane riej tolerancje wymiaréw natg traktowac jako miarodajne tylko wtedy, gdy prdjek
nie przewiduje inaczej.

6.2.2. Dopuszczalne odchyiki od wymiarow i padaia konstrukcji.

6.2.2.1. W zakresie moriia konstrukcji stalowej:

sprawdzenie wykonanej konstrukcji z Dokumentacjgdktowa,

wykonanie pomiaréw sprawdzajacych konstrukcji, sgizenie wielkosci odchytek w
stosunku do wielkosci okreslonych w projekcie spta@nie poprawnosci wykonania
potaczen, stykbw montawych i kotwienia, sprawdzenie wpiséw w Dziennikudbwy z
odbioroéw czesciowych elementéw manigpodlewki, regulacii, stenia itp.)

tolerancje i dopuszczalne odchyiki elementow statdwwg PN-B-06200:

usytuowanie w planie osciany w poziomie podpory : +/- 5 mm

odlegtosc miedzy sasiednimi podporami: +/- 10 m

pochyleniesciany: +/-wysokosc/300

potozenie potaczenia belki Zeiam w osi: +/- 5 mm

poziom belki: +/- 10 mm

réznica poziomow na koncach belek - mniejsza z wartdéegosc/500 lub 10 mm
poziomy sasiednich belek: +/- 10 mm

6.2.2.3.Dopuszczalne odchytki ksztattu przekrojolwebie stykow

Styki spawane naky wykonac z taka doktadnoscia, aby wzajemne praesimstykajacych
si¢c elementow nie przekraczaty | mm. Zaleca sie p@aisiie swobodnych, nie
zespawanych blach podczas pasowania stykajacyetesientow (dotyczy szczegdlnie
stykdw montaowych).

Dilugosc niepospawana winna wynosic po 600 mnmzadgsstrony styku montawego dla
spoin taczacych srednik dzwigara gtdbwnego z pasamych. Spoiny te powinny byc
nastepnie wykonane jako spoiny typu K lub 1/2Vwyd&onaniu potaczen srodnika i paséw
stykajacych si elementow.

6.2.2.4. Kada czynnosc kontroli lub odbioru musi byc przeprdaaa komisyjnie i
potwierdzona odpowiednim protokotem.

7. OBMIAR ROBOT

Obowiazuja ogolne ustalenia zawarte w SELngolna.

7.1. Jednostka obmiarowa jest 1 m ksztattownika .

7.2. llosc robot okresla sie na podstawie dokunoginteojektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowamyzez Inspektora nadzoru i
sprawdzonych w naturze

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace Odbioru Robdét podand wzs¢ ogolna.

Roboty powinny byc wykonane zgodnie z dokumentpojgektowa, Specyfikacja
Techniczna oraz pisemnymi decyzjami Inspektora Nadz

8.1. Odbidr robot warsztatowych

1. Odbiory czesciowe



odbidr warsztatowo wykonanej konstrukcji

odbidr scalania konstrukcji na mosnta

2.0dbiér koncowy

- podczas odbioru natg sprawdzic m.in.:

atestacje materiatéw

sprawdzenie zgodnosci wykonania z dokumentacjantezha i rysunkami warsztatowymi
sprawdzenie podstawowych wymiarow geometrycznych

sprawdzenie zachowania dopuszczalnych tolerandjongnia

sprawdzenie wynikow kontroli spoin i kontroli ichczelnosci

sprawdzenie prawidtowosci wykonania zabezpieczanigkorozyjnego.

- Odbioér zakonczony winien byc sporzadzeniem profiokdo ktérego naley dotaczyc
wszelkie niezbedne dokumenty (atesty, protokotyabadp.), a take swiadectwo jakosci
wykonania wystawione przez wytwaorce.

8.2. Odbidér rob6t montawych

Zakres odbioru jest taki sam jak przy odbiorze kakgji w wytworni.

8.3. Odbidr koncowy

Odbioér koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzgmiaez Inspektora nadzoru w
Dzienniku Budowy zakonczenia rob6t mant&onstrukcji stalowych i spetnieniu innych
warunkow dotyczacych tych robét zawartych w umowie.

Zakres czynnosci odbioru koncowego okreslony jeBiNvB-06200, specyfikacji Wymagania
Ogodlne oraz w Kontrakcie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0gdlne zasady dotyczace ptatnosci zgodnie €3¢ ogdlna.

9.2 cena jednostki obmiarowe;.

Ptaci sie za ustalona ilosc jednostkowa konstruktjira obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej ohstugi

- ustawienie i rozbiérke rusztowan o wysokosci do,4

- oczyszczenie podia,

- wykonanie elementow

- utozenie warstwami wg zasad okreslonych przez prodacent

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatdw,

- mont&

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statgczprojektowanie.

PN-B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagahgdania techniczne przy
odbiorze.

PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyonej wytrzymatosci. Gatunki.

PN-H-92120 Blachy grube i uniwersalne ze stali kanksyjnej zwyklej jakosci i
niskostopowe;.

PN-H-93000 Stal weglowa niskostopowa. Walcowkitypréksztattowniki walcowane na
goraco.

PN-M.-69014 Spawanie tukowe elektrodami otulonytalisveglowych i niskostopowych.
Przygotowanie brzegéw do spawania.

PN-M.-69015 Spawanie tukiem krytym stali weglowyatiskostopowych. Przygotowanie
brzegéw do spawania.

PN-M.-69016 Spawanie w ostonie dwutlenkiem wegidi steglowych i niskostopowych.
67 Przygotowanie brzegéw do spawania.

PN-M.-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulalmespawania i napawania. Ogolne



wymagania i badania.

PN-M.-69433 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulalmespawania stali niskoweglowych i
stali niskostopowych o podwgzonej wytrzymatosci.

PN-M.-69703 Spawalnictwo. Wady ztaczy spawanyclzvai okreslenia.

PN-M.-69770 Radiologia przemystowa. Radiogramy smaiotowych w ztaczach
doczotowych ze stali. Wymagania jakosciowe i wytyeavykonania.

PN-M.-69772 Spawalnictwo. Klasyfikacja wadliwostaazzy spawanych a podstawie
radiogramow.

PN-M.-69775 Spawalnictwo. Wadliwosc ztaczy spawdny@znaczenia klasy wadliwosci na
podstawie ogledzin zewnetrznych.



