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1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiggego

Zgodnie z zapisem na pierwszej stronie projektu.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjyymagania dotycgce wykonania i odbiormwbot
pomiarowych i prac geodezyjnych.

1.3. Zakres zastosowania ST

Specyfikacja Techniczna jako ézeDokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, rgledczytywa
i rozumiet w odniesieniu do zlecenia wykonania rob6t opisany.1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) odefinicjami podanymi w ST-00 ,Wymagania
ogolne” .

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodéioz postanowieniami
Kontraktu. Ogélne wymagania dotyez robét podano w ST-00,Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnylahtgch niniejsza ST
- paliki drewniane o @15-20mm i diugw 1,5 do 1,7m

- paliki drewniane o @15-80mm i diugm 0,3m

- prety stalowe o @12mm i diugoi 30cm

- stupki betonowe lub rury metalowe dhégook. 0,50m Swiadki” powinny mie diugasé¢ okoto 0,50m i
przekréj prostoitny,

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podane w ST-00 ,Warunki Ogélne”.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie doé&ntéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do uwytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

Prace zwizane ze stabilizagji oznaczeniem elementdéw robot — trasy sieci, kaksfi budowlanych
oraz raperéw roboczyctetly wykonanie ¢cznie. Do robét geodezyjnych @bjch niniejsz ST mae
mie¢ zastosowanie nagtujagcy sprzt geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,
-niwelatory
-dalmierze

-tyczki, taty, t&dmy, szpilki



| inne drobne narxizia i sprzt pomocniczy.

Sprzt stosowany do pracy pomiarowych powinien gwaraatouzyskanie wymaganej doktadiod
pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podane w ST-00-00 ,Warunki Ogoélne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigddnie z obovgzujgcymi wymaganiami PN i
EN-PN, WTWOR i postanowieniami warunkéw umownych.

5.2. Zakres robot przygotowawczych

Uzyskanie przed przygtieniem do robo6t od Zamawigiego danych zawiergjych lokalizacje i
wspétrzdne punktdéw gtdwnych trasy oraz raperow;

Przeprowadzenie oblicaeé pomiaréw geodezyjnych niegthnych do szczegbtowego wytyczenia
robét. Dostarczenie na teren budowy niglttych materiatéw, uggdzen i sprztu budowlanego.

5.3. Zakres robot zasadniczych

Wytyczne trasy i punktdw charakterystycznych (sgtj@e i wysokdciowe) dla robot i obiektow
technologicznych obfych ST-roboty ziemne, sieci kanalizacji sanitargrgjwitacyjnej i cdnieniowej,
pompownisciekéw sanitarnych, ich uzbrojenia i armatury.

Wykonanie pomiaréw sprawdaalych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw oldiekt
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz icteimaryzacja. Inwentaryzacja elementéw robot i
obiektéw po wykonaniu prac.

5.4. Warunki techniczne wykonania robot

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami G.U.G. i K. przez
osoby posiadafe odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inspekitadzoru Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegétowego wytyczenia robét.

Wykonawca zobovgzany jest wytycz§ i zastabilizowa na terenie punkty gtéwne obiektéw
budowlanych oraz punkty wysosmowe (repery robocze) dla ¥@ego punktu charakterystycznego
inwestycji i dostarcz§ Inspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz ptéwik wysokaciowych.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkichkelach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. Bidy te powinny by usunite na
koszt Zamawiajcego.

Z uwagi na brak wielu ednych istniejcego uzbrojenia podziemnego, w pierwszej kolgnoalery

odkop& skrzyzowania z k.s. i sprawdzizedne celem dokonania oceny czy nie wpsia kolizje. Do
projektu przygte zostaty zagbienia normatywne — woda 1,65mppt, gaz 1,0mpptiekals+0,8mppt.



Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie
réznia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padome o tym
Inzyniera-Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terertakim rejonie nie powinno ldyzmieniane
przed podjciem odpowiedniej decyzji inspektora Nadzoru. W#dgsroboty dodatkowe wynikage z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych,musdy¢ akceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Zaniechanie powiadomikrsipektora Nadzoru oznacza, roboty
dodatkowe w takim przypadku obej Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiar6w przez Inspektosd2dru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaggjo zostapzniszczone
przez Wykonawg $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgse konieczne do dalszego
prowadzenia robét, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne iaigtowej realizacji robét nakg do

obowigzkéw Wykonawcy.
5.4.1. Wyznaczenie punktéw wysdkmwych

Tyczenie nalgy wykona w oparciu o dokumentagprojektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okienej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o

informacje przekazane przez Inwestora i Inspekiadzoru.
5.4.2. Wyznaczenie roboczych punktow wysakowych

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nalgwykona dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Repery robocze powinny bwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy repera i jegogdnej. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty
state na stabilnych, istnigjych budowlach.

Rz¢dne raperdw roboczych najeokresla¢ z taka doktadnizia, abysredni bkd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy ai4mm/km, stosuac niwelacg podwdjry w nawipzaniu do raperow

paastwowych.
5.4.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowzany jest opracowa przediay¢ Inspektorowi Nadzoru, przed przgjem robot,
dokumentagj powykonawca przedstawiajca wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je Wykonanc
zaznaczeniem lokalizacji, wymiaréw i detali wykogeh rob6t. Dokumentacja musi bprzygotowana

zgodnie z aktualnie obowdujacymi przepisami prawa w Polsce.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6t podane w ST-00 ,Warunki Ogoélne”.



Wykonawca jest odpowiedzialny za petna konrtjakosci robot i materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni systeéndadki techniczne do kontroli jakoi robét (zgodnie z PZJ)
na terenie i poza terenem obejgayjm opracowanie.

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Apto

Technicznych przez jednostki posiagag uprawnienia budowlane.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i pumkté
wysokaciowych naley prowadzé wg ogélnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5.4 aejarej ST.

Nalezy sprawdzt potozenie i wysokéci gtdbwnych punktéw geodezyjnych obiektow inwesiycj
7. OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotygze obmiaru robo6t podane w ST-00 ,Warunki Ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze odbioru rob6t podane w ST-00 ,Warunki Ogolne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finabegny rzeczywistego wykonania robot w

s s

Gotowas¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dzienni@olvy przedktadap Inspektorowi
Nadzoru do oceny i zatwierdzenia geodegyjokumentae powykonawci.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnmostanowieniami umowy — Kontraktu oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznych (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podane w ST-00-00 ,Warunki Ogoélne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Og6lne zasady wykonaraa peodezyjnych

Instrukcja techniczna 0-2 Ogdlne zasady kompletdavarac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozi@hiGiK 1978

Instrukcja techniczna G-2 Wysadaowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwgst@UGIK

Instrukcja techniczna Kg Osnowy realizacyjne. GUGB33

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne G3J 1983

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjneGiK 1983

Oraz inne obowzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie Normy krajow UE w @die przygtym przez

polskie prawodawstwo.



