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Najwazniejsze oznaczenia i skréty:

ST - Specyfikacja Techniczna

SST - Szczegétowa Specyfikacja Techniczna
ITB - Instytut Techniki Budowlanej



1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawigego
Zgodnie z zapisem na pierwszej stronie projektu.
1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikagjntécznej (ST) $ wymagania dotyegce wykonania i
odbioru robo6t drogowych dla nawierzchni kotowejegze;.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podst@pracowania szczego6towej specyfikacji technicf88T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktguay zlecaniu i realizacji robét wymienionych w dkd.

1.4. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zeanych z

odtworzeniem w terenie przebiegu trasy drogoweg panktow wysokéciowych obejmuj:

- wyznaczenie punktow wysokziowych placu wewegtrznego oraz sytuacji pozostatych elementow takich
jak parkingi, chodniki

- roboczych punktéw wysokoiowych

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujagcymi normami oraz przepisami i 0znacgaj

- roboty drogowe - wszystkie prace budowlanegzame z wykonaniem nawierzchni drogowych zgodnie
z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,

- Wykonawca - osoba lub organizacja wykejeaj roboty budowlane,

- wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzaneein wykonania robdét,

- procedura - dokument zapewnigy jakas¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje i kontroluje
poszczegoblne operacje robocze; procedurzerbgé zasgpiona normami, aprobatami technicznymi i
instrukcjami,

- ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokuaogiprojektowej zawierare dane opisage

przedmiot i wymagania dla oldlenego obiektu lub roboty oraz niezine do jego wykonania.

1.6. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za ich zgodi@ dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzorudlog wymagania dotygze robo6t podano w ST-00
(kod 45000000-7) ,Wymagania ogdine"

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycce materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST-00 (kod 45000000-7) ,Wymagania ogdlne"

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,15 do 0,20 m i
diugcsci od 1,5 do 1,7 m.

3. SPRET

3.1. Ogoblne wymagania dotycce sprztu podane w ST-00 (kod 45000000-7)
~Wymagania ogoélne"

Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
e - niwelatory,
o - tyczki,
o -faty,
e - taSmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycyce transportu podano w ST B-00.00.00 (kod
45000000-01) ,Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2, Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST- 00- wyrgania ogoélne.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacje i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne nieztine do szczegétowego wytyczenia robét.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje powinien
uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgdach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usungte na koszt
Zamawiagcego. Wykonawca powinien sprawélzzy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej
sq zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu
istotnie r&nia sie od rednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagddomé o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nisvymno by zmieniane przed pogljiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z r@nic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej ednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostan
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w
takim przypadku obgizg Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpg
by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przeygniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamajo zostanzniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgzse konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostaone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @i@igtowej realizacji robét naig do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ogasy i punktéw wysokasciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azakowihzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granica rob6t ziemnych.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej,
repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszgcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istnjeych

budowlach wzdta trasy drogowe;j.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi jezdni, parkingu, chodnika.
Powyzsze roboty powinny lkywykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraziejscach
wymagajcych uzupehienia dla poprawnego wykonania robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét podano w ST-00 (kod
45000000-7) ,Wymagania ogélne”

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK i zgodnganktami

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00 (Ba45000000-7)

~Wymagania og6Ine"

7.2. Jednostka i zasady obmiarowania

Powierzchnie oblicza sie w metrach kwadratowyclo jgdczyn diugdci i szerokdci utozonej nawierzchni

llo$¢ nawierzchni w m2 okreéla sie na podstawie przedmiaru z uwzgddnieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzy/ch w naturze.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00 kat6000000-7)
~Wymagania og6Ine"

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projekt8ST i wymaganiami Inspektora nadzorueje

wszystkie pomiary i badania oméwione w pkt. 6, dadgytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci podano w ST-00 (kod45000000-7)
+~Wymagania ogdlne"

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j :

- prowadzenie wyznaczenia punktow gtownych ositigrinktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- stabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
57/S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kdstkiiennej

ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Nodotyczice systemow zapewnienia jdkoi
zarzdzanie systemami zapewnienia j&io

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykanyie prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, GUGIK, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowéaopaa, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfgGiK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.
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